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Display OFF

. 4 ; Legenda

. - : @ O Premere il tasto (-) / Press key (-) / Die Taste (-) driicken
: @ Appuyez sur la touche (-) / Presionar la tecla (-) / Wcisna¢ przycisk (-)
@@ G) Premere il tasto (+) / Press key (+) / Die Taste (+) driicken

Appuyez sur la touche (+) / Presionar la tecla (+) / Weisna¢ przycisk (+)

I — )
@ ofF - @@ Premere il asto (PG) / Press key (PG) / D Taste (PG) driicken
' v Ji Appuyez sur la touche (PG) / Presionar la tecla (PG )/ Wcisnac przycisk (PG)

: @ : = Premere simultaneamente (+) e (-) / Press simultaneously keys (+) and (-)
@: @ Pri @ Gleichzeitig (+) und (-) driicken / Presser simultanément (+) et (-)

[, 4 H Presionar simultdneamente (+) y (-) / Naciskac jednoczesnie (+) i (-)

Selezionare il valore desiderato con i pulsanti (+) e (-)

' 1| Increase/decrease the value with keys (+) and (-)

E @ 1| Mit den Tasten (+) und (-) kann man eingerichtete Werte &ndern
! @ +| Régler la valeur désirée avec les touches (+) et (-)

' +| Establecer con las teclas (+) y (-) el valor deseado

Nastawia przyciskami (+) i (-) obrang warto$

Selezionare il pulsante del trasmettitore da associare alla funzione
1| Press the transmitter key, which is to be assigned to function
1| Taste des Sendegeréts driicken, dem diese Funktion zugeteilt werden soll.
1| Appuyer sur la touche du transmetteur qu’e I'on désire affecter a cette fonction.
_________ 3| Presionar la tecla del transmisor que se desea asignar a esta funcion.
Wecisna¢ przycisk nadajnika, ktéry zamierza sie skojarzyc z ta funkcja.
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AVVERTENZE

INFORMAZIONI GENERALI

E’ vietato I'utilizzo del prodotto per scopi 0 con modalita non previste nel presente manuale. Usi non corretti possono essere causa
di danni al prodotto e mettere in pericolo persone e cose. Si declina ogni responsabilita dall’inosservanza della buona tecnica nella
costruzione dei cancelli, nonché dalle deformazioni che potrebbero verificarsi durante I’'uso. Conservare questo manuale per futuri
utilizzi.

INFORMAZIONI PER L'INSTALLATORE

Questo manuale € destinato esclusivamente a personale qualificato per I'installazione e la manutenzione di aperture automatiche.
L’installazione deve essere effettuata da personale qualificato (installatore professionale, secondo EN12635), nell’osservanza della
Buona Tecnica e delle norme vigenti. Verificare che la struttura del cancello sia adatta ad essere automatizzata.

L’installatore deve fornire tutte le informazioni relative al funzionamento automatico, manuale e di emergenza dell’automazione, e
consegnare all’utilizzatore dell’impianto le istruzioni d’uso.

AVVERTENZE GENERALI

| materiali dell’imballaggio non devono essere lasciati alla portata dei bambini in quanto fonte di potenziale pericolo. Non disperdere
nell’lambiente i materiali di imballo, ma separare le varie tipologie (es. cartone, polistirolo) e smaltirle secondo le normative locali.
Non permettere ai bambini di giocare con i dispositivi di comando del prodotto. Tenere i telecomandi lontano dai bambini.
Questo prodotto non ¢ destinato a essere utilizzato da persone (bambini inclusi) con capacita fisiche, sensoriali o mentali ridotte, o
con mancanza di conoscenze adeguate, a meno che non siano sotto supervisione o abbiano ricevuto istruzioni d’uso da persone
responsabili della loro sicurezza. Applicare tutti i dispositivi di sicurezza (fotocellule, coste sensibili, ecc.) necessari a proteggere
I’area da pericoli di impatto, schiacciamento, convogliamento, cesoiamento. Tenere in considerazione le normative e le direttive in
vigore, i criteri della Buona Tecnica, I'utilizzo, I'ambiente di installazione, la logica di funzionamento del sistema e le forze sviluppate
dall’automazione.

L’installazione deve essere fatta utilizzando dispositivi di sicurezza e di comandi conformi alla EN12978 e EN12453.
Raccomandiamo di utilizzare accessori e parti di ricambio originali, utilizzando ricambi non originali il prodotto non sara piu coperto
da garanzia.

Tutte le parti meccaniche ed elettroniche che compongono |'automazione soddisfano i requisiti e le norme in vigore e presentano
marcatura CE.

SICUREZZA ELETTRICA

Prevedere sulla rete di alimentazione un interruttore/sezionatore onnipolare con distanza d’apertura dei contatti uguale o superiore
a3 mm.

Verificare che a monte dell’impianto elettrico vi sia un interruttore differenziale e una protezione di sovracorrente adeguati.

Alcune tipologie di installazione richiedono il collegamento dell’anta ad un impianto di messa a terra rispondente alle vigenti norme
di sicurezza.

Durante gli interventi di installazione, manutenzione e riparazione, togliere I'alimentazione prima di accedere alle parti elettriche.
Scollegare anche eventuali batterie tampone se presenti. L’installazione elettrica e la logica di funzionamento devono essere in
accordo con le normative vigenti. | conduttori alimentati con tensioni diverse, devono essere fisicamente separati, oppure devono
essere adeguatamente isolati con isolamento supplementare di almeno 1 mm. | conduttori devono essere vincolati da un fissaggio
supplementare in prossimita dei morsetti. Ricontrollare tutti i collegamenti fatti prima di dare tensione. Gli ingressi N.C. non utilizzati
devono essere ponticellati.

SMALTIMENTO

Come indicato dal simbolo a lato, & vietato gettare questo prodotto nei rifiuti domestici in quanto alcune parti che lo compongono
potrebbero risultare nocive per I'ambiente e la salute umana, se smaltite scorrettamente. L’apparecchiatura, pertanto, dovra essere
consegnata in adeguati centri di raccolta differenziata, oppure riconsegnata al rivenditore al momento dell’acquisto di una nuova
apparecchiatura equivalente. Lo smaltimento abusivo del prodotto da parte dell’'utente comporta I'applicazione delle sanzioni am-
ministrative previste dalla normativa vigente.

Le descrizioni e le illustrazioni presenti in questo manuale non sono impegnative. Lasciando inalterate le caratteristiche essenziali del prodotto il fabbricante
si riserva il diritto di apportare qualsiasi modifica di carattere tecnico, costruttivo o commerciale senza impegnarsi ad aggiornare la presente pubblicazione.

4 N\
DATI TECNICI
Alimentazione di rete 230 Vac 50/60 Hz
Uscita Motore 1 motore 230Vac
Potenza massima motore 1000 W
Uscita alimentazione accessori 24Vac 1A max.
Grado di protezione IP 40
Temp. funzionamento -20°C / +50°C
Ricevitore radio 433,92 MHz incorporato e confgurabile
(rolling-code o fisso+rolling-code + ARC Advanced Rolling Code)
N° codici memorizzabili 64
g J
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1) CENTRALE DI COMANDO CP.BULL-RI - MATRIX
1.1) FUNZIONI INGRESSI/USCITE

N° Morsetti Funzione Descrizione
1-2 Alimentazione Ingresso 230Vac 50Hz (1-Fase/2-Neutro)
Collegamento messa a terra. Utilizzare il connettore predisposto sulla piastra di fissaggio della centrale.
3 GND Il collegamento di terra € OBBLIGATORIO, attraverso questo collegamento vengono messe a terra
anche le strutture metalliche della motorizzazione
4-5 Antenna Collegamento antenna al radioricevitore integrato (4-segnale/5-schermo).
8-9 24Vac Uscita alimentazione accessori 24Vac/1A max
10-11 AUX 1 Uscita con contatto libero da tensione (24V/1Amax.) configurabile dal parametro di funzionamento AUX1.
12-13 AUX 2 Uscita con contatto libero da tensione (24V/1Amax.) configurabile dal parametro di funzionamento AUX2.
14 COM Comune per gli ingressi di comando.
15 OPEN Ingresso pulsante APRE (contatto N.O.). Contatto utilizzabile per aperture temporizzate mediante timer.
16 CLOSE Ingresso pulsante CHIUDE (contatto N.O.)
17 Passo-Passo Ingresso pulsante passo-passo (contatto N.O.)
Ingresso pulsante pedonale (contatto N.O.), comanda I'apertura parziale, configurabile dal parametro £PEd.
18 PED Al termine del tempo TCA (se attivato) viene comandata la chiusura.
E’ possibile collegare un temporizzatore per aperture a fasce orarie.
19 COM Comune per finecorsa e sicurezze
20 STOP Ingresso pulsante STOP (contatto N.C.)
Ingresso (contatto N.C.) per dispositivi di sicurezza (ad es. fotocellule).
In fase di chiusura: I’'apertura del contatto provoca I'arresto del motore, quando la fotocellula viene liberata,
21 PHOT O il motore inverte la direzione di marcia (apre).
In fase di apertura: I'apertura del contatto provoca I’arresto del motore, quando la fotocellula viene liberata,
il motore riparte in apertura.
22 SWO Ingresso finecorsa APRE (contatto N.C.)
23 SWC Ingresso finecorsa CHIUDE (contatto N.C.)
Ingresso (contatto N.C.) per dispositivi di sicurezza (ad es . fotocellule).
24 PHOT C In fase di chiusura: Comportamento configurabile dalla logica Phel.
In fase di apertura: Comportamento configurabile dalla logica Phci.
Ingresso contatto Bordo sensibile
DAS Bordo resistivo: Jumper “DAS” chiuso
25-26 Bordo sensibile Bordo meccanico: Jumper “DAS” aperto
L’intervento della Bordo sensibile arresta il movimento dell’anta e inverte per circa 3s.
Se non si utilizza la Bordo sensibile: Jumper “DAS” aperto, ponticello tra i morsetti 25-26.
Collegamento motore 230Vac - monofase:
27-28-29 Motore 27-Fase/28-Comune/29-Fase
27-30 Condensatore Collegamento condensatore
31-32 Lampeggiante Collegamento lampeggiante 230Vac 40W max.

La centrale e dotata di un modulo radio incorporato per la ricezione di telecomandi a codice variabile, a codice ARC (Advanced
Rolling-Code) o a codice fisso, con frequenza di 433.92MHz.

1

Togliere alimentazione.

Verifica collegamenti:

2) Sbloccare manualmente I’anta, portarle a circa meta della corsa e ribloccarla.

3

Ripristinare I’alimentazione.

5) L’anta deve muoversi in apertura. Nel caso cid non avvenisse, utilizzare la logica MINV per invertire il verso di apertura.
6) Togliere alimentazione/Ripristinare I'alimentazione.

)
)
)
4) Dare un comando di passo-passo mediante pulsante o radiocomando.
)
)




2) AUTOAPPRENDIMENTO QUOTE E TARATURA DISPOSITIVO ANTISCHIACCIAMENTO

Dopo aver eseguito il montaggio dell’automazione i collegamenti elettrici e aver programmato tutte le funzioni richieste & necessario eseguire I’au-
toapprendimento delle quote e delle coppie di funzionamento.

Portarsi nel menu AUTO e premere il pulsante <PGM>

Il display visualizza la scritta PUSH. Premere nuovamente il pulsante <PGM>, ha inizio la procedura di autotaratura: il display visualizza la scritta
PRG, mentre vengono comandate alcune manovre complete.

Terminata la procedura il display visualizza la scritta OK.

La procedura puo essere eseguita da qualsiasi posizione dell’anta e puo essere interrotta in qualsiasi momento con la pressione simultanea dei tasti
<+> e <->, o con l'intervento degli ingressi STOP /PHOT O /PHOT C /DAS/ SWO+SWC.

Se la procedura non ha esito positivo, viene visualizzato il messaggio ERR, verificare eventuali ostacoli o punti di attrito sull’anta.

3) CENTRALE DI COMANDO COMPATIBILE ARC

IMPORTANTE, LEGGERE CON ATTENZIONE:

Il ricevitore radio presente in questo prodotto € compatibile con i nuovi trasmettitori ARC (Advanced Rolling Code) i quali, grazie alla codifica a 128 bit, garantiscono
una superiore sicurezza anticopiatura. La memorizzazione dei nuovi trasmettitori ARC & del tutto analoga a quella dei normali trasmettitori Rolling Code con codifica
HCS, ma occorre tenere presente che:

1) Trasmettitori ARC e Rolling Code HCS non possono essere memorizzati in una singola ricevente.

2) Il primo trasmettitore memorizzato stabilisce la tipologia di trasmettitori da utilizzare in seguito. Se il primo trasmettitore memorizzato

€ ARC, non sara possibile memorizzare trasmettitori Rolling Code HCS, e viceversa.

3) | trasmettitori a codice fisso possono essere utilizzati solo in abbinamento ai trasmettitori Rolling Code HCS, portando la logica CVAR

in OFF. Non sono quindi utilizzabili in abbinamento ai trasmettitori ARC. Se il primo trasmettitore Rolling Code memorizzato € un ARC la logica CVAR ¢ inifluente.
4) Se si desidera cambiare tipologia di trasmettitori € necessario procedere con un reset della ricevente.

4) PROGRAMMAZIONE

La programmazione delle varie funzionalita della centrale viene effettuata utilizzando il display LCD presente a bordo della centrale ed impostando i
valori desiderati nei menu di programmazione descritti di seguito.

Il menu parametri consente di impostare un valore numerico ad una funzione, in modo analogo ad un trimmer di regolazione.

Il menu logiche consente di attivare o disattivare una funzione, in modo analogo al settaggio di un dip-switch.

Altre funzioni speciali seguono i menu parametri e logiche e possono variare a seconda del tipo di centrale o revisione software.

4.1) PER ACCEDERE ALLA PROGRAMMAZIONE

1 Premere il pulsante <PG>, il display si porta nel primo menu Parametri “PRr".

Scegliere con il pulsante <+> o <-> il menu che si intende selezionare (PRr>>Lal>>rAd la>>nlRn>>rE£5).

Premere il pulsante <PG>, il display mostra la prima funzione disponibile nel menu.

Scegliere con il pulsante <+> o0 <-> la funzione che si intende modificare.

Premere il pulsante <PG>, il display mostra il valore attualmente impostato per la funzione selezionata.

Selezionare con il pulsante <+> 0 <-> il valore che si intende assegnare alla funzione.

Premere il pulsante <PG>, il display mostra il segnale “Pri” che indica I'avvenuta programmazione.
Note:

La pressione simultanea di <+> e <-> effettuata all'interno di un menu funzione consente di tornare al menu superiore senza apportare modifiche.

La pressione simultanea di <+> e <-> effettuata a display spento visualizza la versione software della scheda.

Mantenere la pressione sul tasto <+> o sul tasto <-> per accelerare I'incremento/decremento dei valori.

Dopo un’attesa di 30s la centrale esce dalla modalita programmazione e spegne il display.

5) PARAMETRI, LOGICHE E FUNZIONI SPECIALI

Nelle tabelle di seguito vengono descritte le singole funzioni disponibili nella centrale.

5.1) PARAMETRI (PAr)

~No ok~ wN

MENU FUNZIONE MIN-MAX-(Default) MEMO

t Fb‘ Tempo di chiusura automatica. Attivo solo con logica “TCA”=0ON. 3-240-(40s)
c Al termine del tempo impostato la centrale comanda una manovra di chiusura.
t ™ Tempo lavoro motore (solo con Logica ENC:OFF). 1-250-(90s)
" Regola il tempo di funzionamento durante la fase di apertura e chiusura del motore.
t PEd Regola lo spazio percorso dall’anta durante I'apertura parziale (pedonale). 5-100-(15%)
" Regola lo spazio percorso dall’anta durante la fase di rallentamento. 1 AN.(100

t S' ! 0 = rallentamento disabilitato 5-100-(10%)
P,r,'g Regola la coppia applicata al motore durante la fase di apertura.” 1-99-(70%)
F’ﬂc Regola la coppia applicata al motore durante la fase di chiusura.” 1-99-(70%)
PSQ Regola la coppia applicata al motore durante la fase di rallentamento in apertura.” 1-99-(50%)
PSC Regola la coppia applicata al motore durante la fase di rallentamento in chiusura.* 1-99-(50%)

Regola la soglia di intervento del dispositivo antischiacciamento (Encoder) durante la fase a velocita

SERL | normaler 0-99-(1%)
99:massima sensibilita - 0: minima sensibilita

Regola la soglia di intervento del dispositivo antischiacciamento (Encoder) durante la fase di ral-
SERr | lentamento.* 0-99-(1%)
99:massima sensibilita - 0: minima sensibilita

EL 5 Attivo solo con logica SERL:ON. Regola il tempo di attivazione della luce di servizio. 1-240-(60s)
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ibrA

Regola la forza del freno motore.
0: frenatura disabilitata - 1:frenatura minima - 99: frenatura massima

0-99-(80%)

Ritardo stop motore su finecorsa. Attivo solo con rallentamento (TSM) abilitato.
Regola il tempo di ritardo di arresto del motore a seguito di intervento del finecorsa. Utilizzare un
valore proporzionato al peso del cancello, utilizzare questi valori indicativi:

) 25  cancelli molto pesanti (ritardo maggiore)
bic 18  cancelli pesanti 0-25-(0)
10  cancelli medi
1 cancelli leggeri (ritardo breve)
0 disattivo (nessun ritardo)
Attivo solo con parametro AUX1/AUX2 impostato al valore 1.
t EC ,'1 Regola il tempo di attivazione del secondo canale radio. 0-250-(1s)

Con il valore impostato a 0 il contatto commuta in modalita bistabile.

Attiva 'uscita allarme quando rimane attivo per il tempo impostato almeno uno dei seguenti
ingressi (STOP - PHOT O - PHOT C - DAS - SWO+SWC).

E’ necessario che uno dei parametri AUX sia impostato a 7 (Uscita allarme)

Valore espresso in secondi.

10-240 (60s)

Imposta la modalita di funzionamento dell’'uscita AUX1 (contatto N.O.)

0: uscita SCA (spia cancello aperto). La spia & spenta a porta chiusa, lampeggia con porta in
movimento, € accesa con porta aperta.

1: uscita 2CH radio. L’uscita € controllata dal secondo canale radio della ricevente incorporata
(vedi menu RADIO)

2: uscita luce di cortesia (tempo di attivazione € impostato dal parametro TLS)

3: uscita luce di zona. Il contatto si chiude per tutta la durata della manovra e per tutta la durata

(Y

ALH del TCA, si riapre solo a cancello chiuso. 0-7-00
4: uscita alimentazione accessori (per .verifica fotocellule - bordo sensibile, in abbinamento alle
logiche TST1-TST2-TST3)
5: uscita lampeggiante
6: uscita allarme cancello aperto (cancello aperto per il doppio del tempo TCA impostato, contat-
to chiuso=allarme attivo)
7: uscita allarme ingressi NC o errore scheda (contatto chiuso=allarme NON attivo)

HUHE Stesse opzioni di funzionamento dell’uscita AUX1, ma riferite ai morsetti AUX2. 0-7-(4)

* ATTENZIONE: Un’errata impostazione di questi parametri puo risultare pericolosa.

Rispettare le normative vigenti!

5.2) LOGICHE (Laf)

MENU

FUNZIONE

DEFAULT

MEMO

Abilita o disabilita la chiusura automatica
On: chiusura automatica abilitata
Off: chiusura automatica disabilitata

(ON)

Abilita o disabilita la funzione condominiale.
On: funzione condominiale abilitata. L'impulso P.P. o del trasmettitore non ha effetto durante la fase di apertura.
Off: funzione condominiale disabilitata.

(OFF)

Abilita o disabilita i comandi PP e PED durante la fase TCA.
On: Comandi PP e PED non abilitati.
Off: Comandi PP e PED abilitati.

(OFF)

Abilita o disabilita la chiusura rapida

On: chiusura rapida abilitata. Con cancello aperto o in movimento I'intervento della fotocellula provoca
la chiusura automatica dopo 3 s.Attiva solo con £cA:ON

Off: chiusura rapida disabilitata.

(OFF)

Seleziona la modalita di funzionamento del "Pulsante P.P.” e del trasmettitore.
On: Funzionamento: APRE > CHIUDE > APRE >
Off: Funzionamento: APRE > STOP > CHIUDE > STOP >

(OFF)

Abilita o disabilita il pre-lampeggio.
On: Pre-lampeggio abilitato. Il lampeggiante si attiva 3s prima della partenza del motore.
Off: Pre-lampeggio disabilitato.

(OFF)

Abilita o disabilita il lampeggiante durante il tempo TCA.
On: Lampeggiante attivo.
Off: Lampeggiante non attivo.

(OFF)

Imposta la modalita di funzionamento delle uscite AUX impostate come uscita lampeggiante (5).
On: Lampeggio (1 sec. On e 1s Off)
Off: Lampeggiante acceso fisso (da usare con lampeggianti gia dotati di circuito intermittente).

(OFF)

Abilita o disabilita la funzione Uomo presente.

On: Funzionamento Uomo Presente. La pressione dei pulsanti APRE/CHIUDE deve essere man-
tenuta durante tutta la manovra.

Off: Funzionamento automatico.

(OFF)

Enc

Abilita o disabilita I'Encoder.
On: Encoder abilitato.
Off: Encoder disabilitato.

(ON)
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cufr

Abilita o disabilita i trasmettitori a codice programmabile.

IMPORTANTE: | trasmettitori a codice programmabile sono utilizzabili solo congiuntamente ai
trasmettitori Rolling Code HCS.

On: Ricevitore radio abilitato esclusivamente ai trasmettitori Rolling Code (ARC o HCS, il primo (ON)
trasmettitore imposta la modalita di funzionamento).

Off: Ricevitore abilitato a trasmettitori Rolling Code HCS e programmabile (autoapprendimento e
dip/switch).

ESE

Abilita o disabilita la verifica delle fotocellule sull’ingresso PHOT O.
On: Verifica abilitata. Se la verifica ha esito negativo non viene comandata nessuna manovra. (OFF)
Off: Verifica disabilitata

ESES

Abilita o disabilita la verifica delle fotocellule sull’ingresso PHOT C.
On: Verifica abilitata. Se la verifica ha esito negativo non viene comandata nessuna manovra. (OFF)
Off: Verifica disabilitata

E5ES

Abilita o disabilita il TEST dell'ingresso COSTA (BAR).

L’attivazione della funzione TEST & possibile solo con I'utilizzo degli articoli SC.RF e RF/RF.SUN,
consultate le specifiche istruzioni.

On: Verifica abilitata. Se la verifica ha esito negativo non viene comandata nessuna manovra. Vedi
fig.7 - “BAR TEST".

Off: Verifica disabilitata

(OFF)

Phcl

Seleziona la modalita di funzionamento dell'ingresso PHOT C.

On: Ingresso PHOT C attivo sia in apertura sia in chiusura.

In apertura: I'apertura del contatto provoca I'arresto del motore, quando la fotocellula viene
liberata, il motore riparte in apertura.

In chiusura: I'apertura del contatto provoca I'arresto del motore, quando la fotocellula viene (OFF)
liberata, il motore inverte il senso di marcia (apre).

Off: Ingresso PHOT C attivo solo in chiusura.

In chiusura: I'apertura del contatto provoca l'arresto del motore e I'inversione istantanea del
senso di marcia (apre).

SPn

Abilita o disabilita la funzione di spunto.
On: Spunto abilitato. Ad ogni inizio di manovra per 2s il motore funziona alla coppia massima. (ON)
Off: Esegue le partenze a velocita rallentata per 2 secondi per poi passare a velocita normale.

hutu
5
[y

Seleziona il verso di apertura del motore (vedi Fig.4):
On: Motore installato a destra (OFF)
Off: Motore installato a sinistra

bAr

Modifica la modalita di funzionamento degli ingressi PHOT OPEN e BAR nel caso siano installate
le coste sensibili nei bordi mobili di apertura e chiusura (vedi Fig 4) .

On: L’ingresso PHOT OPEN assume la funzione analoga all’ingresso BAR ma inverte il moto per
3s solo durante la fase di apertura. La costa collegata all’ingresso BAR ¢ attiva solo durante la
fase di chiusura.

Off: L’intervento della costa sensibile collegata all’ingresso BAR arresta il movimento dell’anta e
inverte per circa 3s, sia in apertura che in chiusura.

L’ingresso PHOT OPEN riprende il funzionamento di fotocellula attiva in apertura.

(OFF)

Abilita o disabilita I'inserimento remoto dei radiotrasmettitori (vedi paragrafo APPRENDIMENTO REMOTO).

- E,r,' On: Inserimento remoto abilitato (ON)
Off: Inserimento remoto disabilitato.
5.3) RADIO (-Ad )
MENU FUNZIONE

PP

Selezionando questa funzione la ricevente si pone in attesa (PL5h) di un codice trasmettitore da assegnare alla funzione passo-passo.
Premere il tasto del trasmettitore che si intende assegnare a questa funzione.

Se il codice ¢é valido, viene memorizzato e viene visualizzato il messaggio aH

Se il codice non & valido, viene visualizzato il messaggio Err.

Selezionando questa funzione la ricevente si pone in attesa (Push) di un codice trasmettitore da assegnare al secondo canale radio.
Premere il tasto del trasmettitore che si intende assegnare a questa funzione.

Se il codice é valido, viene memorizzato e viene visualizzato il messaggio OK

Se il codice non é valido, viene visualizzato il messaggio Err.

Selezionando questa funzione la ricevente si pone in attesa (PLiSh) di un codice trasmettitore da assegnare alla funzione PED. Pre-
mere il tasto del trasmettitore che si intende assegnare a questa funzione.

Se il codice ¢ valido, viene memorizzato e viene visualizzato il messaggio aH

Se il codice non é valido, viene visualizzato il messaggio Err.

Selezionando questa funzione la ricevente si pone in attesa (PL5h) di un codice trasmettitore da cancellare dalla memoria.

C ,'_ r Se il codice ¢ valido, viene cancellato e viene visualizzato il messaggio aH
Se il codice non & valido o non € presente in memoria, viene visualizzato il messaggio Err
r t r Cancella completamente la memoria della ricevente. Viene richiesta conferma dell’operazione.
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5.4) NUMERO MANOVRE (n/ifn)

Visualizza il numero di cicli completi (apre+chiude) effettuate dall’automazione.
La prima pressione del pulsante <PG>, visualizza le prime 4 cifre, la seconda pressione le ultime 4.
Es. <PG> 00 i2 >>> <PG> 345h6: effettuati 123.456 cicli.

5.5) CICLI MANUTENZIONE (1Ac i)

Questa funzione consente di attivare la segnalazione di richiesta manutenzione dopo un numero di manovre stabilito dall’installatore.

Per attivare e selezionare il numero di manovre, procedere come segue:

Premere il pulsante <PG>, il display viusalizza OFF, che indica che la funzione ¢ disabilitata (valore di default).

Con i pulsanti <+> e <-> selezionare uno dei valori numerici proposti (da OFF a 100). | valori vanno intesi come centinaia di cicli di manovre (ad es.:
il valore 50 sta ad indicare 5000 manovre).

Premere il pulsante OK per attivare la funzione. Il display visualizza il messaggio PROG.

La richiesta di manutenzione viene segnalata all’utente con il protrarsi del lampeggio del lampeggiante a fine manovra di circa 10s.

5.6) RESET (-£9)

RESET della centrale. ATTENZIONE!: Riporta la centrale ai valori di default.

La prima pressione del pulsante <PG> provoca il lampeggio della scritta RES, una ulteriore pressione del pulsante <PG> effettua il reset della
centrale.

Nota: Non vengono cancellati i trasmettitori dalla ricevente, ne la posizione e la corsa dell’anta.

5.7) AUTOSET (Riita)

Esegue 'apprendimento della corsa dell’automazione e la taratura coppie di funzionamento.
Vedi paragrafo AUTOAPPRENDIMENTO

5.8) PASSWORD DI ACCESSO (codE)

Consente di inserire un codice di protezione di accesso alla programmazione della centrale.

E’ possibile inserire un codice alfanumerico di quattro caratteri utilizzando i numeri da 0 a 9 e le lettere A-B-C-D-E-F.

Il valore di default € 0000 (quattro zeri) e indica I'assenza di codice di protezione.

In qualsiasi momento € possibile annullare I'operazione di inserimento del codice, premendo contemporaneamente i tasti + e -. Una volta inserita
la password & possibile operare sulla centrale, entrando ed uscendo dalla programmazione per un tempo di circa 10 minuti, in modo da consentire
le operazioni di regolazione e test delle funzioni.

Sostituendo il codice 0000 con qualsiasi altro codice si abilita la protezione della centrale, impedendo I'accesso a tutti i menu. Se si desidera
inserire un codice di protezione, procedere come segue:

- selezionare il menu Code e premere PG.

- viene visualizzato il codice 0000, anche nel caso sia gia stato inserito in precedenza un codice di protezione.

- con i tasti + e - si puo variare il valore del carattere lampeggiante.

- con il tasto OK si conferma il carattere lampeggiante e si passa al successivo.

- dopo aver inserito i 4 caratteri compare un messaggio di conferma “CONF”.

- dopo alcuni secondi viene ri-visualizzato il codice 0000

- € necessario riconfermare il codice di protezione precedentemente inserito, in modo da evitare inserimenti involontari.

Se il codice corrisponde al precedente, viene visualizzato un messaggio di conferma “OK”

La centrale esce automaticamente dalla fase di programmazione, e per accedere nuovamente ai menu sara necessario inserire il codice di pro-
tezione memorizzato.

IMPORTANTE:

ANNOTARE il codice di protezione e CONSERVARLO IN LUOGO SICURO per future manutenzioni.

Per rimuovere un codice da una centrale protetta € necessario entrare in programmazione con la password e riportare il codice al valore
di default 0000.

IN CASO DI SMARRIMENTO DEL CODICE E NECESSARIO RIVOLGERSI ALL’ASSISTENZA

TECNICA AUTORIZZATA, PER IL RESET TOTALE DELLA CENTRALE.

ATTENZIONE:
Dopo qualsiasi variazione apportata alle logiche o reset della centrale & necessario eseguire una procedura di autoapprendi-
mento (Menu Auto - vedi Autoapprendimento Quote)

6) MODALITA DI FUNZIONAMENTO CON ENCODER ABILITATO/DISABILITATO
Con LOGICA ENC=0ON:

- il sensore antischiacciamento ¢ attivato. Regolare la sensibilita tramite i parametri SEAu e SER- in conformita con le normative vigenti. Anche una
accurata regolazione del freno motore (parametro fbrR) pud contribuire al rispetto delle normative di sicurezza.

- se si attiva il rallentamento portando parametro TSM da 0 ad un valore superiore, &€ necessario eseguire una procedura di autoapprendimento.
Registrata la corsa la centrale gestira in modo automatico le fasi di rallentamento in apertura e chiusura. Lo spazio di rallentamento puo essere
aumentato o diminuito dal parametro £5/7.

La corsa viene costantemente aggiornata e salvata in memoria assieme alla posizione del cancello in caso di mancanza rete.

Con LOGICA ENC=OFF:

- il sensore antischiacciamento & disattivato.

- se il parametro £571>0 (rallentamento attivato), la prima manovra viene eseguita a velocita normale per I'apprendimento della corsa dell’anta, anche
in caso di mancanza rete.

13



7) APPRENDIMENTO REMOTO TRASMETTITORI

Se si dispone di un trasmettitore gia memorizzato nella ricevente & possibile effettuare I'apprendimento radio remoto (senza necessita di accedere
alla centrale). La logica REM deve essere ON.

IMPORTANTE: La procedura deve essere eseguita con ante in apertura durante la pausa TCA.

Procedere come segue:

1 Premere il tasto nascosto del trasmettitore gia memorizzato.

2 Premere, entro 5s, il tasto del trasmettitore gia memorizzato corrispondente al canale da associare al nuovo trasmettitore. Il lampeggiante si ac-
cende.

3 Premere entro 10s il tasto nascosto del nuovo trasmettitore.

4 Premere, entro 5s, il tasto del nuovo trasmettitore da associare al canale scelto al punto 2. Il lampeggiante si spegne.

5 La ricevente memorizza il nuovo trasmettitore ed esce immediatamente dalla programmazione.

8) DIAGNOSTICA

Nel caso di anomalie di funzionamento & possibile visualizzare, premendo il tasto + o -, lo stato di
tutti gli ingressi (finecorsa, comando e sicurezza). Ad ogni ingresso € associato un segmento del
display che in caso di attivazione si accende, secondo il seguente schema.

9) FUSIBILI

F1 Fusibile di protezione trasformatore
F2 Fusibile protezione uscita accessori e segnali
F3 Fusibile di protezione uscita motore e lampeggiante

10) MESSAGGI DI ERRORE

Di seguito sono elencati alcuni messaggi che vengono visualizzati dal display in caso di anomalie di funzionamento:

Err i Motore Richiedere 'assistenza tecnica.

ErrY errore verifica circuito PHOT O \é(;:ilflcare collegamenti, corretto allineamento fotocellula PHOT O o presenza osta-
ErrS errore verifica circuito PHOT C \ézqilflcare collegamenti, corretto allineamento fotocellula PHOT C o presenza osta-
Errb Errore verifica circuito DAS Verificare collegamenti, funzionamento dei dispositivi collegati o presenza di ostacoli.
Enc Errore Encoder Errore connessione o guasto del dispositivo encoder.

ROP Rilevamento ostacolo Segnala la presenza di un ostacolo (dispositivo antischiacciamento)
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WARNINGS

GENERAL INFORMATION

The product must not be used for purposes or in ways not specified in this manual. Incorrect use may cause damage to the
product and endanger people and property. We accept no responsibility for failure to comply with good engineering practice in
the construction of gates, or for any deformation that may occur during use. Keep this manual for future reference.

INFORMATION FOR THE INSTALLER

This manual is intended exclusively for personnel qualified to install and maintain automatic openings.

Installation must be carried out by qualified personnel (professional installer, in accordance with EN12635), in compliance with
good practice and current regulations. Verify that the gate structure is suitable for automation.

The installer must provide all information relating to the automatic, manual, and emergency operation of the automation system
and deliver the operating instructions to the user of the system.

GENERAL WARNINGS

Packaging materials must not be left within the reach of children as they are a potential source of danger. Do not dispose of
packaging materials in the environment, but separate the various types (e.g., cardboard, polystyrene) and dispose of them in
accordance with local regulations.

Do not allow children to play with the product's control devices. Keep remote controls away from children.

This product is not intended for use by persons (including children) with reduced physical, sensory, or mental capabilities, or lack
of experience and knowledge, unless they are supervised or have received instructions on how to use the product from persons
responsible for their safety. Apply all safety devices (photocells, sensitive edges, etc.) necessary to protect the area from the dan-
gers of impact, crushing, conveying, and shearing. Take into account the regulations and directives in force, the criteria of Good
Technique, the use, the installation environment, the operating logic of the system, and the forces developed by the automation.
The installation must be carried out using safety devices and controls that comply with EN12978 and EN12453.

We recommend using original accessories and spare parts; if non-original spare parts are used, the product will no longer be
covered by warranty.

All mechanical and electronic parts comprising the automation system comply with current requirements and standards and
bear the CE marking.

A\

ELECTRICAL SAFETY

Provide an omnipolar switch/disconnector on the power supply network with a contact opening distance of 3 mm or more.
Check that there is an adequate differential switch and overcurrent protection upstream of the electrical system.

Some types of installation require the door to be connected to a grounding system that complies with current safety regulations.
During installation, maintenance, and repair work, disconnect the power supply before accessing the electrical parts.

Also disconnect any backup batteries, if present. The electrical installation and operating logic must comply with current regula-
tions. Conductors supplied with different voltages must be physically separated or adequately insulated with additional insulation
of at least 1 mm. The conductors must be secured with additional fasteners near the terminals. Recheck all connections before
applying voltage. Unused N.C. inputs must be bridged.

DISPOSAL

As indicated by the symbol on the side, this product must not be disposed of with household waste as some of its components
may be harmful to the environment and human health if disposed of incorrectly. The equipment must therefore be delivered to
appropriate separate collection centers or returned to the retailer when purchasing a new equivalent device. lllegal disposal of
the product by the user will result in the application of administrative penalties provided for by current legislation.

The descriptions and illustrations in this manual are not binding. Without altering the essential characteristics of the product, the manufacturer reserves the right
to make any technical, construction, or commercial changes without committing to updating this publication.

~N
TECHNICAL DATA
Mains power supply 230 VAC 50/60 Hz
Motor Output 1 motor 230 VAC
Maximum motor power 1000 W
Accessory power output 24 VAC 1 A max.
Protection rating IP 40
Temp. operation -20°C / +50°C
Radio receiver Built-in and configurable 433.92 MHz
(rolling code or fixed + rolling code + ARC Advanced Rolling Code)
Number of storable codes 64
J




1) CP.BULL-RI CONTROL UNIT - MATRIX
1.1) INPUT/OUTPUT FUNCTIONS

No. of Termi- | £, ction Description
nals
1-2 Power supply 230Vac 50Hz input (1-Phase/2-Neutral)
3 GND Ground connection. Use the connector provided on the control unit’s mounting plate.
The ground connection is MANDATORY; this connection also grounds the motor’s metal structures
4-5 Antenna Antenna connection to the integrated radio receiver (4-signal/5-shield).
8-9 24Vac Accessory power supply output 24Vac/1A max
10-11 AUX 1 Output with voltage-free contact (24V/1A max.) configurable via the AUX1 operating parameter.
12-13 AUX 2 Output with voltage-free contact (24V/1A max.) configurable via operating parameter AUX2.
14 COM Common for control inputs.
15 OPEN Pushbutton input OPEN (N.O. contact). Contact can be used for timed openings using a timer.
16 CLOSE Pushbutton input CLOSES (N.O. contact)
17 Step-by-Step Step-by-step push button input (N.O. contact)
Pedestrian button input pedestrian (N.O. contact), controls partial opening, configurable via the £PEd. At the
18 PED end of the TCA time (if enabled), closing is commanded.
A timer can be connected for time slot openings.
19 COM Common for limit switches and safety devices
20 STOP STOP button input STOP (N.C. contact)
Input (N.C. contact) for safety devices (e.g., photoelectric sensors).
During closing: opening the contact stops the motor; when the photocell is released, the motor reverses
21 PHOT O direction (opens).
During opening: opening the contact stops the motor; when the photocell is released, the motor resumes
opening.
22 SWO OPEN limit switch input (N.C. contact)
23 SWC CLOSE limit switch input (N.C. contact)
Input (N.C. contact) for safety devices (e.g. photoelectric sensors).
24 PHOT C During closing: Behavior configurable via Phcilogic.
During opening: Behavior configurable via logic Phcl.
Contact input Sensitive edge
DAS Resistive edge: “DAS” jumper closed
25-26 Sensitive edae Mechanical edge: “DAS” jumper open
9 Activation of the sensitive edge stops the door’s movement and reverses it for approximately 3 seconds.
If the sensitive edge is not used: “DAS” jumper open, jumper between terminals 25-26.
230 VAC single-phase motor connection:
27-28-29 Motor 27-Phase/28-Common/29-Phase
27-30 Capacitor Capacitor connection
31-32 Flashing light 230Vac flashing light connection, 40W max.

The control unit is equipped with a built-in radio module for receiving variable-code, ARC (Advanced
Rolling-Code) or fixed-code remote controls, operating at a frequency of 433.92 MHz.

1

Disconnect power.

Check connections:

2) Manually unlock the door, move it to approximately halfway, and relock it.

3

Restore power.

5) The door should open. If this does not happen, use the MINV logic to reverse the opening direction.

6) Disconnect power/Restore power.
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2) SELF-LEARNING OF DIMENSIONS AND CALIBRATION OF THE ANTI-TRAPPING DEVICE

After installing the automation system, making the electrical connections, and programming all required functions, you must perform the self-

learning of operating positions and torque values.
Go to the AUTO menu and press the <PGM> button

The display shows the message PUSH. Press the <PGM> button again; the self-calibration procedure begins: the display shows the message PRG,

while several complete cycles are performed.
Once the procedure is complete, the display shows the message OK.

The procedure can be performed from any position of the door and can be interrupted at any time by simultaneously pressing the <+> and <->

buttons, or by activating the STOP /PHOT O /PHOT C /DAS/ SWO+SWC.

If the procedure is unsuccessful, the message ERR will appear; check for any obstacles or points of friction on the door.

3) ARC-COMPATIBLE CONTROL UNIT
IMPORTANT, READ CAREFULLY:

The radio receiver in this product is compatible with the new ARC (Advanced Rolling Code) transmitters, which, thanks to 128-bit encryption, provide superior
anti-cloning security. The storage of the new ARC transmitters is completely analogous to that of normal Rolling Code transmitters with HCS encryption, but it

should be noted that:
1) ARC and HCS Rolling Code transmitters cannot be stored in a single receiver.

2) The first transmitter stored determines the type of transmitters to be used subsequently. If the first transmitter stored

is ARC, it will not be possible to program HCS Rolling Code transmitters, and vice versa.

3) Fixed-code transmitters can only be used in combination with HCS Rolling Code transmitters, with the CVAR logic

to OFF. They cannot therefore be used in combination with ARC transmitters. If the first stored Rolling Code transmitter is an ARC, the CVAR logic has no effect.

4) If you wish to change the type of transmitters, you must reset the receiver.

4) PROGRAMMING

The various functions of the control unit are programmed using the LCD display on the control unit and by setting the desired values in the program-

ming menus described below.

The parameter menu allows you to set a numerical value for a function, similar to an adjustment trimmer.

The logic menu allows you to activate or deactivate a function, similar to setting a dip switch.

Other special functions follow the parameter and logic menus and may vary depending on the type of control unit or software revision.

4.1) TO ACCESS PROGRAMMING

1 Press the <PG> button; the display will go to the first Parameters menu“PRr”.

Press the <PG> button; the display shows the first available function in the menu.
Use the <+> or <-> button to select the function you wish to modify.

Use the <+> or <-> button to select the value you wish to assign to the function.

~No ok~ wN

Note:

Use the <+> or <-> button to select the menu you wish to access (PAr>>Lal>>r Ad la>>nlAn>>rE5).

Press the <PG> button; the display shows the currently set value for the selected function.

Press the <PG> button; the display shows the“PrL”signal, indicating that programming has been completed.

Pressing <+> and <-> simultaneously within a function menu allows you to return to the previous menu without making any changes.

Pressing <+> and <-> simultaneously while the display is off shows the software version of the board.

Press and hold the <+> or <-> button to speed up the increase/decrease of the values.
After waiting 30 seconds, the control unit exits programming mode and turns off the display.

5) PARAMETERS, LOGIC, AND SPECIAL FUNCTIONS

The tables below describe the individual functions available in the control unit.

5.1) PARAMETERS (PAr)

Adjusts the operating time during the motor’s opening and closing phases.

MENU FUNCTION MIN-MAX-(Default) MEMO
Automatic closing time. Active only with "TCA" logic = ON. oA
t c F" At the end of the set time, the control unit commands a closing operation. 3-240-(409)
t 'r‘n Motor operating time (only with ENC:OFF logic). 1-250-(90s)

t PEd Adjusts the distance traveled by the door during partial opening (pedestrian).

5-100~(15%)

x] Adjusts the distance traveled by the sash during the deceleration phase.
ES Istan
- 0 = deceleration disabled

5-100-(10%)

P,r,'g Adjusts the torque applied to the motor during the opening phase

1-99-(70%)

F’ﬂc Adjusts the torque applied to the motor during the closing phase

1-99-(70%)

PSQ Adjusts the torque applied to the motor during the opening slowdown phase

1-99-(50%)

99: maximum sensitivity - 0: minimum sensitivity

PSC Adjusts the torque applied to the motor during the closing deceleration phase 1-99-(50%)

SEF‘ Adjusts the activation threshold of the anti-pinch device (Encoder) during the normal speed phase.* 0-99-(1%)
o 99: maximum sensitivity - 0: minimum sensitivity °

SEH" Adjusts the activation threshold of the anti-pinch device (Encoder) during the deceleration phase.* 0-99-(1%)
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Active only with SERL:ON logic. Adjusts the activation time of the service light.

1-240-(60s)

Adjusts the motor braking force.
0: braking disabled - 1: minimum braking - 99: maximum braking

0-99-(80%)

Motor stop delay at limit switch. Active only when deceleration (TSM) is enabled.
Adjusts the motor stop delay time following limit switch activation. Use a value proportional to
the gate’s weight; use these indicative values:

When set to 0, the contact switches to bistable mode.

) 25  very heavy gates (longer delay)
bic 18 heavy gates 0-25-(0)
10  medium-weight gates
1 light gates (short delay)
0 Disabled (no delay)
Active only when parameter AUX1/AUX2 is set to 1.
t E,: h Adjusts the activation time of the second radio channel. 0-250-(1s)

Activates the alarm output when at least one of the following inputs (STOP - PHOT O - PHOT C -
DAS - SWO+SWC) remains active for the set time.

One of the AUX parameters must be set to 7 (Alarm output)

Value expressed in seconds.

10-240 (60s)

Sets the operating mode of the AUX1 output (N.O. contact)

0: SCA output (gate open indicator). The indicator light is off when the door is closed, flashes
when the door is moving, and is on when the door is open.

1: 2-channel radio output. The output is controlled by the second radio channel of the built-in
receiver (see RADIO menu)

2: Courtesy light output (activation time is set by the TLS parameter)

3: Zone light output. The contact closes for the entire duration of the operation and for the entire
duration of the TCA,; it reopens only when the gate is closed.

4: accessory power output (for photocell verification - sensitive edge, in combination with TST1-
TST2-TST3 logic)

5: flashing light output

6: Open gate alarm output (gate open for twice the set TCA time; contact closed = alarm active)
7: NC input alarm or board error output (contact closed = alarm NOT active)

ALHZ

Same operating options as output AUX1, but referring to the AUX2 terminals.

* WARNING: Incorrect setting of these parameters can be dangerou
Comply with current regulations!

5.2) LOGICS (Lol)

2

MENU

FUNCTION

DEFAULT

MEMO

Enables or disables automatic closing
On: automatic closing enabled
Off: automatic closing disabled

(ON)

Enables or disables the condominium function.
On: condominium function enabled. The P.P. or transmitter pulse has no effect during the opening phase.
Off: condominium function disabled.

(OFF)

Enables or disables the PP and PED commands during the TCA phase.
On: PP and PED commands disabled.
Off: PP and PED commands enabled.

(OFF)

Enables or disables quick closing

On: quick closing enabled. When the gate is open or moving, the photocell causes automatic closing
after 3 seconds.Active only with EcA:ON

Off: quick closing disabled.

(OFF)

Select the operating mode of the "P.P. button" and the transmitter.
On: Operation: OPENS > CLOSES > OPENS >
Off: Operation: OPEN > STOP > CLOSE > STOP >

(OFF)

Enables or disables pre-flashing.
On: Pre-flashing enabled. The flashing light activates 3 seconds before the engine starts.
Off: Pre-flashing disabled.

(OFF)

Enables or disables the flashing light during the TCA time.
On: Flashing light active.
Off: Flashing light not active.

(OFF)

Sets the operating mode of the AUX outputs set as flashing output (5).
On: Flashing (1 sec. On and 1s Off)
Off: Steady flashing (to be used with flashers already equipped with an intermittent circuit).

(OFF)
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Enables or disables the Dead Man's Switch function.

On: Man Present function. The OPEN/CLOSE buttons must be held down throughout the entire
operation.

Off: Automatic operation.

(OFF)

Enables or disables the Encoder.

Enc On: Encoder enabled. (ON)
Off: Encoder disabled.
Enables or disables programmable code transmitters.
IMPORTANT: Programmable-code transmitters can only be used in conjunction with HCS Rolling
Code transmitters .
cufr (ON)

On: Radio receiver enabled exclusively for Rolling Code transmitters (ARC or HCS; the first transmitter
sets the operating mode).
Off: Receiver enabled for HCS HCS and programmable (self-learning and dip/switch) transmitters.

ESE |

Enables or disables the verification of the photocells on the PHOT O input.
On: Check enabled. If the check fails, no operation is performed. (OFF)
Off: Verification disabled

ESEC

Enables or disables the verification of the photocells on the PHOT C input.
On: Check enabled. If the check fails, no operation is performed. (OFF)
Off: Verification disabled

ESE3

Enables or disables the TEST of the COSTA (BAR) input.

The TEST function can only be activated using the SC.RF and RF/RF.SUN models; refer to the
specific instructions. (OFF)
On: Check enabled. If the test fails, no operation is commanded. See Fig. 7 - “BAR TEST”.
Off: Verification disabled

Phcl

Selects the operating mode of the PHOT C input.

On: PHOT C input active during both opening and closing.

On opening: opening the contact causes the motor to stop; when the photocell is released, the
motor restarts in the opening direction.

Closing: Opening the contact stops the motor; when the photocell is released, the motor reverses (OFF)
direction (opens).

Off: PHOT C input active only during closing.

When closing: opening the contact stops the motor and instantly reverses the direction of travel
(opens).

SPn

Enables or disables the start-up function.
On: Test enabled. At the start of each operation, the motor runs at maximum torque for 2 seconds. (ON)
Off: Starts at reduced speed for 2 seconds and then switches to normal speed.

putu

Selects the motor’s opening direction (see Fig. 4):
On: Motor installed on the right (OFF)
Off: Motor installed on the left

bAr

Changes the operating mode of the PHOT OPEN and BAR inputs if photoelectric sensors are
installed on the moving edges for opening and closing (see Fig. 4).

On: The PHOT OPEN input functions similarly to the BAR input but reverses the motion for 3
seconds only during the opening phase. The limit switch connected to the BAR input is active
only during the closing phase.

Off: Activation of the safety edge connected to the BAR input stops the door’s movement and
reverses it for approximately 3 seconds, both during opening and closing.

The PHOT OPEN input resumes the operation of the photocell active during opening.

(OFF)

Enables or disables remote activation of radio transmitters (see REMOTE LEARNING section).

- En On: Remote insertion enabled (ON)
Off: Remote insertion disabled.
5.3) RADIO (-Ad )
MENU FUNCTION

PP

By selecting this function, the receiver waits (PLiSh) for a transmitter code to be assigned to the step-by-step function.
Press the transmitter button you wish to assign to this function.

If the code is valid, it is stored and the message aoH

If the code is invalid, the message Err.

cch

Selecting this function puts the receiver in standby (Push) mode, waiting for a transmitter code to be assigned to the second radio
channel. Press the transmitter button you wish to assign to this function.

If the code is valid, it is stored and the message OK is displayed

If the code is invalid, the message Err is displayed.

PEd

Selecting this function puts the receiver in standby mode (PL5Sh) to receive a transmitter code to be assigned to the PED function.
Press the transmitter button you wish to assign to this function.

If the code is valid, it is stored and the message oH

If the code is invalid, the message Err.

19




When this function is selected, the receiver waits (PLSh) for a transmitter code to be deleted from the memory.
cLr If the code is valid, it is deleted and the message oH
If the code is invalid or not present in the memory, the message Err

r t r Completely erase the receiver memory. Confirmation of the operation is requested.

5.4) NUMBER OF OPERATIONS (n/iAn)

Displays the number of complete cycles (open+close) performed by the automation system.
Pressing the <PG> button once displays the first 4 digits; pressing it a second time displays the last 4.
E.g. <PG> 80 {2 > > > <PG> 3456: 123,456 cycles performed.

5.5) MAINTENANCE:C Yc L £5(maci)

This function allows you to activate the maintenance request signal after a number of operations set by the installer.

To activate and select the number of operations, proceed as follows:

Press the <PG> button; the display shows OFF, indicating that the function is disabled (default setting).

Use the <+> and <-> buttons to select one of the numerical values shown (from OFF to 100). The values are to be understood as hundreds of opera-
tion cycles (e.g., the value 50 indicates 5,000 operations).

Press the OK button to activate the function. The display shows the message PROG.

The maintenance request is signaled to the user by the flashing light continuing to flash for approximately 10 seconds after the operation is complete.

5.6) RESET (-£5)

RESET of the control unit. WARNING!: This returns the control unit to its default settings.
Pressing the <PG> button once causes the RES label to flash; pressing the <PG> button again resets the control unit.
Note: The transmitters are not deleted from the receiver, nor are the position and travel of the door.

5.7) AUTOSET (Riitn)

Performs the learning of the automation travel and the calibration of operating torques.
See the AUTO-LEARNING section

5.8) ACCESSPASSLar d(CODE)

Allows you to enter a security code to access the control unit programming.

You can enter a four-character alphanumeric code using the numbers 0 to 9 and the letters A-B-C-D-E-F.

The default value is 0000 (four zeros) and indicates that there is no protection code.

The code entry operation can be canceled at any time by pressing the + and - keys simultaneously. Once the password has been entered, you can
operate the control panel, entering and exiting programming mode for approximately 10 minutes, in order to allow for adjustment and testing of the
functions.

Replacing the code 0000 with any other code enables the control panel protection, preventing access to all menus. If you wish to enter a protection
code, proceed as follows:

- Select the Code menu and press PG.

- the code 0000 is displayed, even if a protection code has already been entered previously.

- use the + and - keys to change the value of the flashing character.

- press the OK button to confirm the flashing character and move on to the next one.

- After entering the 4 characters, a confirmation message “CONF” appears.

- after a few seconds, the code 0000 will be displayed again

- you must reconfirm the previously entered security code to prevent accidental entries.

If the code matches the previous one, a confirmation message “OK” will appear

The control panel automatically exits the programming phase, and to access the menus again, you will need to enter the stored security code.
IMPORTANT:

WRITE DOWN the security code and KEEP IT IN A SAFE PLACE for future maintenance.

To remove a code from a protected control panel, you must enter programming mode with the password and reset the code to the default
value 0000.

IF THE CODE IS LOST, CONTACT THE AUTHORIZED SERVICE FOR A TOTAL RESET OF THE CONTROL PANEL

FOR A TOTAL RESET OF THE CONTROL PANEL.

CAUTION:
After any changes to the logic or a reset of the control unit, a self-learning procedure must be performed (Auto Menu - see
Position Self-Learning)

6) OPERATING MODE WITH ENCODER ENABLED/DISABLED
With LOGIC ENC=ON:

- The anti-pinch sensor is activated. Adjust the sensitivity using the SERu And  SER- parameters in accordance with current regulations. Accurate
adjustment of the motor brake ( ibrRparameter) can also help ensure compliance with safety regulations.

- If deceleration is activated by setting parameter TSM from 0 to a higher value, a self-learning procedure must be performed.

Once the travel has been recorded, the control unit will automatically manage the deceleration phases during opening and closing. The deceleration
distance can be increased or decreased using the t57iparameter.

The travel distance is constantly updated and saved in memory along with the gate position in case of a power failure.

With LOGIC ENC=OFF:
- The anti-pinch sensor is deactivated.
- If the £5fiparameter > 0 (deceleration enabled), the first operation is performed at normal speed to learn the sash travel, even in the event of a power failure.
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7) REMOTE TRANSMITTER TEACHING

If a transmitter is already stored in the receiver, remote radio programming can be performed (without needing to access the control unit). The REM logic

must be ON.

IMPORTANT: The procedure must be performed with the doors open during the TCA pause.
Proceed as follows:

1 Press the hidden button on the transmitter already stored.

2 Within 5 seconds, press the button on the transmitter already stored that corresponds to the channel to be associated with the new transmitter. The

flashing light comes on.
3 Press the hidden button on the new transmitter within 10 seconds.

4 Within 5 seconds, press the button on the new transmitter to be associated with the channel selected in step 2. The flashing light turns off.

5 The receiver stores the new transmitter and immediately exits programming mode.

8) DIAGNOSTICS

In the event of malfunctions, you can viewthe status of all inputs (limit switch, control, and safety) by
pressing the + or - button. Each input is associated with a segment of the display which lights up when
activated, according to the following diagram.

9) FUSES

F1 Transformer protection fuse

F2 Accessory and signal output protection fuse
F3 Motor and flashing light output protection fuse

10) ERROR MESSAGES

The following is a list of messages that appear on the display in the event of malfunctions:

Err i Motor Request technical assistance.

ErrY pHOT O ircuit check error glr;esck connections, correct alignment of PHOT O photocell, or presence of obsta-
ErrS pHOT C circuit check error check connections, correct alignment of PHOT C photocell or presence of obstacles.
Errb DAS circuit check error Check connections, operation of connected devices, or presence of obstacles.

Enc Encoder error Connection error or encoder device failure.

ROP Obstacle detection Signals the presence of an obstacle (anti-crushing device)
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DE

HINWEISE

ALLGEMEINE INFORMATIONEN

Die Verwendung des Produkts flr Zwecke oder in einer Weise, die nicht in diesem Handbuch vorgesehen sind, ist verboten. Eine
unsachgemaBe Verwendung kann zu Schaden am Produkt fihren und Personen und Sachen geféhrden. Wir Gbernehmen keine
Haftung flir die Nichteinhaltung der guten Technik beim Bau der Tore sowie fiir Verformungen, die wéhrend des Gebrauchs auftreten
kénnen. Bewahren Sie diese Anleitung fir zukiinftige Verwendung auf.

INFORMATIONEN FUR DEN INSTALLATEUR

Diese Anleitung ist ausschlieBlich fir Fachpersonal bestimmt, das flr die Installation und Wartung von automatischen Toren qua-
lifiziert ist.

Die Installation muss von qualifiziertem Personal (professioneller Installateur gemaB EN12635) unter Einhaltung der guten Technik
und der geltenden Vorschriften durchgefiihrt werden. Uberpriifen Sie, ob die Torstruktur fiir eine Automatisierung geeignet ist.
Der Installateur muss alle Informationen zum automatischen, manuellen und Notbetrieb der Automatisierung bereitstellen und dem
Benutzer der Anlage die Gebrauchsanweisung aushandigen.

ALLGEMEINE HINWEISE

Das Verpackungsmaterial darf nicht in Reichweite von Kindern gelassen werden, da es eine potenzielle Gefahr darstellt. Verpa-
ckungsmaterialien dirfen nicht in die Umwelt gelangen, sondern miissen nach Art (z. B. Karton, Styropor) getrennt und gemas den
ortlichen Vorschriften entsorgt werden.

Lassen Sie Kinder nicht mit den Bedienelementen des Produkts spielen. Fernbedienungen von Kindern fernhalten.

Dieses Produkt ist nicht fiir die Verwendung durch Personen (einschlieBlich Kinder) mit eingeschrankten kérperlichen, sensorischen
oder geistigen Fahigkeiten oder ohne ausreichende Kenntnisse bestimmt, es sei denn, sie stehen unter Aufsicht oder haben von
Personen, die fiir ihre Sicherheit verantwortlich sind, eine Einweisung in die Verwendung erhalten. Bringen Sie alle erforderlichen
Sicherheitsvorrichtungen (Fotozellen, Sicherheitsleisten usw.) an, um den Bereich vor Gefahren durch Aufprall, Quetschung, Ein-
ziehen und Abscheren zu schitzen. Beachten Sie die geltenden Vorschriften und Richtlinien, die Kriterien der guten Technik, die
Verwendung, die Installationsumgebung, die Funktionsweise des Systems und die von der Automatisierung entwickelten Kréfte.
Die Installation muss unter Verwendung von Sicherheits- und Steuerungsvorrichtungen gemas EN12978 und EN12453 erfolgen.
Wir empfehlen die Verwendung von Originalzubehér und -ersatzteilen. Bei Verwendung von Nicht-Originalersatzteilen erlischt die
Garantie fur das Produkt.

Alle mechanischen und elektronischen Teile, aus denen die Automatisierung besteht, erflillen die geltenden Anforderungen und
Normen und sind mit dem CE-Zeichen versehen.

A\

ELEKTRISCHE SICHERHEIT

Sehen Sie im Stromnetz einen allpoligen Schalter/Trennschalter mit einem Kontaktéffnungsabstand von mindestens 3 mm vor.
Vergewissern Sie sich, dass vor der elektrischen Anlage ein Fehlerstromschutzschalter und ein geeigneter Uberstromschutz vorhan-
den sind.

Bei einigen Installationsarten muss der Flligel an eine Erdungsanlage angeschlossen werden, die den geltenden Sicherheitsvor-
schriften entspricht.

Bei Installations-, Wartungs- und Reparaturarbeiten muss vor dem Zugriff auf elektrische Teile die Stromversorgung unterbrochen
werden.

Trennen Sie auch eventuelle Pufferbatterien, falls vorhanden. Die elektrische Installation und die Funktionslogik miissen den geltenden
Vorschriften entsprechen. Leiter, die mit unterschiedlichen Spannungen versorgt werden, mussen physisch voneinander getrennt
oder durch eine zuséatzliche Isolierung von mindestens 1 mm ausreichend isoliert sein. Die Leiter miissen in der Nahe der Klemmen
durch eine zusétzliche Befestigung gesichert werden. Uberpriifen Sie alle Anschliisse, bevor Sie die Spannung einschalten. Nicht
verwendete N.C.-Eingédnge missen uberbriickt werden.

ENTSORGUNG

Wie durch das nebenstehende Symbol angezeigt, darf dieses Produkt nicht in den Hausmull geworfen werden, da einige seiner
Bestandteile bei unsachgeméBer Entsorgung schédlich fir die Umwelt und die menschliche Gesundheit sein kdnnen. Das Gerét
muss daher in geeigneten Sammelstellen fir die getrennte Abfallentsorgung abgegeben oder beim Kauf eines neuen gleichwer-
tigen Geréts an den Handler zuriickgegeben werden. Die unsachgeméBe Entsorgung des Produkts durch den Benutzer fuhrt zur
Verhangung der in den geltenden Vorschriften vorgesehenen Verwaltungsstrafen.

Die Beschreibungen und Abbildungen in diesem Handbuch sind unverbindlich. Unter Beibehaltung der wesentlichen Eigenschaften des Produkts behélt sich der
Hersteller das Recht vor, technische, konstruktive oder kommerzielle Anderungen vorzunehmen, ohne sich zu verpflichten, diese Verdffentlichung zu aktualisieren.

4 N\
TECHNISCHE DATEN
Netzstromversorgung 230 VAC 50/60 Hz
Motorausgang 1 Motor 230 VAC
Maximale Motorleistung 1000 W
Zubehdr-Stromausgang 24 VAC, max. 1 A.
Schutzart IP 40
Betriebstemperatur . betriebstemperatur -20°C / +50°C
Funkempfanger 433,92 MHz integriert und konfigurierbar
(Rolling-Code oder fest + Rolling-Code + ARC Advanced Rolling Code)
Anzahl speicherbarer Codes 64
g J
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1) STEUERZENTRALE CP.BULL-RI - MATRIX
1.1) FUNKTIONEN EINGANGE/AUSGANGE

Anzahl der Funktion Beschreibung
Klemmen
1-2 Stromversorgung Eingang 230 VAC 50 Hz (1-phasig/2-Neutralleiter)
Erdungsanschluss. Verwenden Sie den daflr vorgesehenen Anschluss an der Befestigungsplatte der Steue-
rung.
8 GND Der Erdungsanschluss ist OBLIGATORISCH; liber diesen Anschluss werden auch die Metallteile des
Antriebs geerdet
4-5 Antenne Antennenanschluss an den integrierten Funkempfénger (4-Signal/5-Abschirmung).
8-9 24 VAC Zubehor-Stromversorgung 24 VAC/1 A max
10-11 AUX 1 Ausgang mit potentialfreiem Kontakt (24 V/max. 1 A), konfigurierbar iber den Betriebsparameter AUX1.
12-13 AUX 2 Ausgang mit potentialfreiem Kontakt (24 V/1 A max.), konfigurierbar Uber den Betriebsparameter AUX2.
14 COM Gemeinsam fur die Steuereingénge.
15 OFFEN Tastereingang OFFNEN (SchlieBer). Kontakt kann fiir zeitgesteuerte Offnungen iiber Timer verwendet wer-
den.
16 CLOSE Tastereingang SCHLIESST (SchlieBer)
17 Schritt-flr-Schritt Eingang flr Schritt-Schritt-Taster (SchlieBer)
Eingang FuBganger-Taster FuBgéanger (SchlieBer), steuert das Teil6ffnen, konfigurierbar Gber den Parameter
18 PED tPEd. Nach Ablauf der Zeit TCA (falls aktiviert) wird das SchlieBen angesteuert.
Es kann ein Zeitgeber fiir Offnungen zu bestimmten Zeiten angeschlossen werden.
19 COM Gemeinsam fir Endschalter und Sicherheitsvorrichtungen
20 STOP Tastereingang STOP (SchlieBer)
Eingang (Offner) fiir Sicherheitsvorrichtungen (z. B. Lichtschranken).
Beim SchlieBen: Das Offnen des Kontakts bewirkt das Anhalten des Motors; wenn die Lichtschranke freige-
21 PHOT O geben wird, kehrt der Motor die Laufrichtung um (6ffnet).
Beim Offnen: Das Offnen des Kontakts bewirkt den Stillstand des Motors; wenn die Lichtschranke freigege-
ben wird, fahrt der Motor wieder in Offnungsrichtung.
22 SWO Eingang Endschalter OFFNEN (Offnerkontakt)
23 SWC Endschalter-Eingang SCHLIESST (Offnerkontakt)
Eingang (Offnerkontakt) fiir Sicherheitseinrichtungen (z. B. Lichtschranken).
24 PHOT C Beim SchlieBen: Verhalten Uber d {E Phci-Logik konfigurierbar.
In der Offnungsphase: Verhalten iiber die Logik konfigurierbar Phcl.
Kontakteingang Beriihrungsleiste
DAS Widerstandskante: Jumper ,DAS“ geschlossen
25-26 Sensorleiste Mechanische Kante: Jumper ,DAS* offen
Das Auslésen der Beriihrungskante stoppt die Bewegung des Fliigels und kehrt sie fir ca. 3 s um.
Wenn die Sensorkante nicht verwendet wird: Jumper ,DAS* offen, Briicke zwischen den Klemmen 25-26.
Motoranschluss 230 VAC - einphasig:
27-28-29 Motor 27-Phase/28-Gemeinsamer Anschluss/29-Phase
27-30 Kondensator Kondensatoranschluss
31-32 Blinkleuchte Anschluss der Blinkleuchte 230 VAC, max. 40 W .

Die Zentrale ist mit einem integrierten Funkmodul fiir den Empfang von Fernbedienungen mit variablem Code, ARC-Code (Advanced
Rolling-Code) oder mit festem Code mit einer Frequenz von 433,92 MHz.

1

)
)
3)
4)
)
)

Stromversorgung unterbrechen.

2) Entriegeln Sie den Fliigel manuell, bringen Sie ihn etwa auf die Halfte des Hubs und verriegeln Sie ihn wieder.

Schalten Sie die Stromversorgung wieder ein.

Geben Sie Uber die Taste oder die Fernbedienung einen Schritt-flr-Schritt-Befehl.

5) Der Fligel muss sich 6ffnen. Sollte dies nicht der Fall sein, verwenden Sie die MINV-Logik, um die Offnungsrichtung umzukehren.
6) Stromversorgung unterbrechen/wiederherstellen.

Anschliisse liberpriifen:
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2) SELBSTLERNEN DER ABMESSUNGEN UND EINSTELLUNG DER
QUETSCHSCHUTZVORRICHTUNG

Nach der Montage der Antriebsanlage, der Herstellung der elektrischen Anschliisse und der Programmierung aller erforderlichen Funktionen muss
das Selbstlernverfahren fur die Abmessungen und Betriebsdrehmomente durchgefiihrt werden.

Gehen Sie in das Menii AUTO und driicken Sie die Taste <PGM>.

Auf dem Display erscheint die Meldung PUSH. Driicken Sie erneut die Taste <PGM>, der Selbstkalibrierungsvorgang beginnt: Auf dem Display
erscheint die Meldung PRG, wahrend einige vollstdndige Bewegungsablaufe ausgefiihrt werden.

Nach Abschluss des Vorgangs zeigt das Display die Meldung OK an.

Der Vorgang kann aus jeder Position des Fligels durchgefiihrt und jederzeit durch gleichzeitiges Driicken der Tasten <+> und <-> oder durch
Betéatigen der Eingédnge STOP /PHOT O /PHOT C /DAS/ SWO+SWC.

Wenn der Vorgang nicht erfolgreich ist, wird die Meldung ERR angezeigt. Uberpriifen Sie den Fliigel auf eventuelle Hindernisse oder Reibungspunkte.

3) KOMPATIBLE STEUEREINHEIT ARC

WICHTIG, BITTE SORGFALTIG LESEN:

Der in diesem Produkt integrierte Funkempfanger ist mit den neuen ARC-Sendern (Advanced Rolling Code) kompatibel, die dank der 128-Bit-Verschliisselung einen
hoheren Kopierschutz gewahrleisten. Die Speicherung der neuen ARC-Sender erfolgt analog zu den normalen Rolling-Code-Sendern mit HCS-Verschlisselung,
jedoch ist Folgendes zu beachten:

1) ARC- und Rolling-Code-HCS-Sender kénnen nicht in einem einzigen Empfanger gespeichert werden.

2) Der erste gespeicherte Sender legt den Typ der spater zu verwendenden Sender fest. Wenn der erste gespeicherte Sender

ein ARC-Sender ist, kdnnen keine HCS-Rolling-Code-Sender gespeichert werden und umgekehrt.

3) Sender mit Festcode kdnnen nur in Kombination mit HCS-Rolling-Code-Sendern verwendet werden, wobei die CVAR-Logik

auf OFF. Sie kénnen daher nicht in Kombination mit ARC-Sendern verwendet werden. Wenn der erste gespeicherte Rolling-Code-Sender ein ARC ist, hat die
CVAR-Logik keinen Einfluss.

4) Wenn Sie den Sendertyp wechseln mdchten, miissen Sie den Empfanger zuriicksetzen.

4) PROGRAMMIERUNG

Die Programmierung der verschiedenen Funktionen der Steuerung erfolgt Uiber das LCD-Display an der Steuerung und durch Einstellen der gewin-
schten Werte in den nachfolgend beschriebenen Programmierments.

Im Parameterment kann einer Funktion ein numerischer Wert zugewiesen werden, dhnlich wie bei einem Einstelltrimmer.

Im Menu ,Logik“ kann eine Funktion aktiviert oder deaktiviert werden, ahnlich wie bei der Einstellung eines DIP-Schalters.

Weitere Sonderfunktionen folgen auf die Parameter- und Logikmenis und kénnen je nach Art der Zentrale oder Software-Revision variieren.

4.1) SO RUFEN SIE DIE PROGRAMMIERUNG AUF

1 Drlcken Sie die Taste <PG>, das Display wechselt zum ersten Men(,,PRr “(Parameter).

Wahlen Sie mit der Taste <+> oder <-> das Men( aus, das Sie auswéhlen méchten (PAr->>Lal>>rAd io>>nlAn>>rE5).

Driicken Sie die Taste <PG>, das Display zeigt die erste im Menu verfliigbare Funktion an.

Wahlen Sie mit der Taste <+> oder <-> die Funktion aus, die Sie &ndern mochten.

Driicken Sie die Taste <PG>, das Display zeigt den aktuell eingestellten Wert fiir die ausgewéhlte Funktion an.

Wahlen Sie mit der Taste <+> oder <-> den Wert aus, den Sie der Funktion zuweisen mochten.

Driicken Sie die Taste <PG>, das Display zeigt das Signal,,Pri“an, das die erfolgreiche Programmierung bestatigt.
Hinweise:

Durch gleichzeitiges Driicken von <+> und <-> innerhalb eines Funktionsmentis kehren Sie ohne Anderungen zum iibergeordneten Meni zuriick.

Durch gleichzeitiges Driicken von <+> und <-> bei ausgeschaltetem Display wird die Softwareversion der Karte angezeigt.

Halten Sie die Taste <+> oder <-> gedriickt, um die Werte schneller zu erhéhen/verringern.

Nach einer Wartezeit von 30 Sekunden verlasst die Zentrale den Programmiermodus und schaltet das Display aus.

5) PARAMETER, LOGIK UND SONDERFUNKTIONEN

In den folgenden Tabellen werden die einzelnen Funktionen der Zentrale beschrieben.

5.1) PARAMETER (PAr)

~No oabr~wN

MIN-MAX-

MENU FUNKTION (Standard) MEMO
Automatische SchlieBzeit. Nur aktiv bei ,,TCA"=ON. ) -
t c H Nach Ablauf der eingestellten Zeit steuert die Zentrale einen SchlieBvorgang. 3-240-(409)
’_ " Motorlaufzeit (nur bei Logik ENC:OFF). 1-250-(90s)
Lt Regelt die Betriebszeit wahrend der Offnungs- und SchlieBphase des Motors.
t PEd Stellt den Weg ein, den der Flligel wahrend der Teildffnung (FuBgangerdéffnung) zuriicklegt. 5-100-(15 %)

Regelt den Weg, den der Fligel wahrend der Bremsphase zurticklegt.

- - 0,
0 = Verlangsamung deaktiviert 5-100-(10 %)

,.,
3|
pun |

P, o Regelt das Drehmoment, das wihrend der Offnungsphase auf den Motor ausgetibt wird 1-99-(70 %)
P,'-,'c Regelt das Drehmoment, das wéhrend der SchlieBphase auf den Motor ausgetibt wird.* 1-99-(70 %)
PSD Regelt das Drehmoment, das wahrend der Verlangsamungsphase beim Offnen auf den Motor 1-99-(50 %)

ausgelbt wird.*

ch Regelt das Drehmoment, das wahrend der Verlangsamungsphase beim SchlieBen auf den Motor

- - )
ausgeugt wird.* 1-99-(50 %)
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Regelt den Eingriffsschwellenwert der Einklemmschutzvorrichtung (Encoder) wahrend der Phase

SEHU mit normaler Geschwindigkeit.* 0-99-(1 %)
99: maximale Empfindlichkeit — 0: minimale Empfindlichkeit
Stellt den Ansprechschwellenwert der Einklemmschutzvorrichtung (Encoder) wahrend der Verzoge-

BEH;- rungsphase ein.* 0-99-(1 %)
99: maximale Empfindlichkeit — 0: minimale Empfindlichkeit

EL S Nur bei Logik SERL:ON aktiv. Stellt die Einschaltzeit der Betriebsanzeige ein. 1-240-(60s)

ibrA

Regelt die Kraft der Motorbremse.
0: Bremsung deaktiviert — 1: minimale Bremsung — 99: maximale Bremsung

0-99 (80 %)

Verzogerung beim Motorstopp am Endschalter. Nur bei aktivierter Verzégerung (TSM) wirksam.
Stellt die Verzdgerungszeit fir den Motorstopp nach Ausldsen des Endschalters ein. Verwen-
den Sie einen Wert, der dem Gewicht des Tors angemessen ist; orientieren Sie sich an diesen
Richtwerten:

b .'_ C 25  sehr schwere Tore (langere Verzégerung) 0-25-(0)
18 schwere Tore
10  mittelschwere Tore
1 leichte Tore (kurze Verzégerung)
0 deaktiviert (keine Verzégerung)
Nur aktiv, wenn der Parameter AUX1/AUX2 auf den Wert 1 eingestellt ist.
t EC H Regelt die Aktivierungszeit des zweiten Funkkanals. 0-250-(1s)

Bei einem Wert von 0 schaltet der Kontakt im bistabilen Modus.

Aktiviert den Alarmausgang, wenn mindestens einer der folgenden Eingange (STOP - PHOT O -
PHOT C - DAS - SWO+SWC) fir die eingestellte Zeit aktiv bleibt.

Einer der AUX-Parameter muss auf 7 (Alarmausgang) eingestellt sein

Wert in Sekunden.

10-240 (60 s)

Stellt den Betriebsmodus des Ausgangs AUX1 (SchlieBer) ein

0: SCA-Ausgang (Anzeige , Tor offen®). Die Anzeige ist bei geschlossener Tir aus, blinkt bei
bewegter Tir und leuchtet bei gedffneter Tr.

1: 2-Kanal-Funkausgang. Der Ausgang wird vom zweiten Funkkanal des eingebauten Empféan-
gers gesteuert (siehe Menu RADIO)

2: Ausgang fur die Innenbeleuchtung (die Einschaltdauer wird iber den Parameter TLS einge-
stellt)

RUH | | 3: Zonenlicht-Ausgang. Der Kontakt schliet fiir die gesamte Dauer des Manévers und fiir die 0-7-(0)
gesamte Dauer des TCA und &ffnet sich erst wieder, wenn das Tor geschlossen ist.
4: Ausgang Zubehorversorgung (zur Uberpriifung der Lichtschranken — Sicherheitsleiste, in Ver-
bindung mit den Logiken TST1-TST2-TST3)
5: Blinkleuchte
6: Alarmausgang ,, Tor offen” (Tor ist doppelt so lange offen wie die eingestellte TCA-Zeit, Kontakt
geschlossen = Alarm aktiv)
7: Alarmausgang NC-Eingénge oder Kartenfehler (Kontakt geschlossen = Alarm NICHT aktiv)
FH_,‘HE' Gleiche Betriebsoptionen wie Ausgang AUX1, jedoch bezogen auf die Klemmen AUX2. 0-7-(4)
* ACHTUNG: Eine falsche Einstellung dieser Parameter kann geféhrlich sein.
Beachten Sie die geltenden Vorschriften!
5.2) LOGIKEN (L o)
MENU FUNKTION DEFAULT MEMO
Aktiviert oder deaktiviert das automatische SchlieBen
t C H Ein: Automatisches SchlieBen aktiviert (EIN)
Aus: Automatisches SchlieBen deaktiviert
Aktiviert oder deaktiviert die Funktion fur Mehrfamilienhauser. .
T Ein: Funktion fiir Mehrfamilienhduser aktiviert. Der Impuls P.P. oder des Senders hat wahrend der Offnungsphase
bl Wi (AUS)
keine Wirkung.
Aus: Funktion fiir Mehrfamilienhauser deaktiviert.
Aktiviert oder deaktiviert die Befehle PP und PED wahrend der TCA-Phase.
thcH | Ein: PP- und PED-Befehle nicht aktiviert. (AUS)
Aus: PP- und PED-Befehle aktiviert.
Aktiviert oder deaktiviert das schnelle SchlieBen
5 ) Ein: SchnellschlieBung aktiviert. Bei gedffnetem oder beweglichem Tor bewirkt die Auslésung der (AUS)
co Fotozelle ein automatisches SchlieBen nach 3 Sekunden.Nur aktiv bei £cA:ON
Aus: SchnellschlieBung deaktiviert.
Wahlen Sie den Betriebsmodus der ,,P.P.-Taste” und des Senders.
PP Ein: Betrieb: OFFNET > SCHLIESST > OFFNET > (AUS)
Aus: Betrieb: OFFNEN > STOP > SCHLIESSEN > STOP >
Aktiviert oder deaktiviert das Vorblinken.
Pr E Ein: Vorblinken aktiviert. Die Blinkleuchte wird 3 Sekunden vor dem Start des Motors aktiviert. (AUS)

Aus: Vorblinken deaktiviert.
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Aktiviert oder deaktiviert das Blinken wahrend der TCA-Zeit.
Ein: Blinkleuchte aktiv.
Aus: Blinkleuchte nicht aktiv.

(AUS)

=J
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==
pu g

Stellt den Betriebsmodus der AUX-Ausgange ein, die als Blinkausgang (5) eingestellt sind.

Ein: Blinken (1 Sek. Ein und 1 Sek. Aus)

Aus: Dauerhaftes Blinken (zur Verwendung mit Blinkleuchten, die bereits mit einer Intervallschaltung
ausgestattet sind).

(AUS)

hEr

Aktiviert oder deaktiviert die Totmannfunktion.

Ein: Funktion ,Person anwesend”. Die Tasten OFFNEN/SCHLIESSEN miissen wihrend des ge-
samten Vorgangs gedriickt gehalten werden.

Aus: Automatischer Betrieb.

(AUS)

Enc

Aktiviert oder deaktiviert den Encoder.
Ein: Encoder aktiviert.
Aus: Encoder deaktiviert.

(EIN)

cufr

Aktiviert oder deaktiviert die programmierbaren Codetaster.

WICHTIG: Programmierbare Sender kénnen nur in Verbindung mit HCS-Rolling-Code -Sendern
verwendet werden .

Ein: Funkempfanger ausschlieBlich fir Rolling-Code-Sender aktiviert (ARC oder HCS, der erste
Sender legt den Betriebsmodus fest ).

Aus: Empfanger fur Rolling-Code- und programmierbaren HCS-Rolling-Code-Sendern (Selbstlern-
funktion und DIP-Schalter).

(EIN)

Aktiviert oder deaktiviert die Uberpr[]fyng der Lichtschranken am Eingang PHOT O.
Ein: Uberprifung aktiviert. Wenn die Uberprifung fehlschlagt, wird kein Vorgang ausgeldst.
Aus: Uberprufung deaktiviert

(AUS)

Aktiviert oder deaktiviert die UberprUfyng der Lichtschranken am Eingang PHOT C.
Ein: Uberprifung aktiviert. Wenn die Uberprifung fehlschlagt, wird kein Vorgang ausgeldst.
Aus: Uberprifung deaktiviert

(AUS)

ESES

Aktiviert oder deaktiviert den TEST des COSTA-Eingangs (BAR).

Die Aktivierung der TEST-Funktion ist nur bei Verwendung der Artikel SC.RF und RF/RF.SUN
moglich; beachten Sie die spezifischen Anweisungen.

Ein: Uberpriifung aktiviert. Wenn die Uberpriifung fehlschlagt, wird kein Schaltvorgang ausgelést.
Siehe Abb. 7 — ,BAR TEST*.

Aus: Uberpriifung deaktiviert

(AUS)

Phcl

Wahlt den Betriebsmodus des Eingangs PHOT C aus.

Ein: Eingang PHOT C sowohl beim Offnen als auch beim SchlieBen aktiv.

Beim Offnen: Das Offnen des Kontakts bewirkt das Anhalten des Motors; wenn die Lichtschranke
freigegeben wird, startet der Motor wieder in Offnungsrichtung.

Beim SchlieBen: Das Offnen des Kontakts bewirkt das Anhalten des Motors; wenn die Lichtschranke
freigegeben wird, kehrt der Motor die Laufrichtung um (6ffnet).

Aus: Eingang PHOT C nur beim SchlieBen aktiv.

Beim SchlieBen: Das Offnen des Kontakts bewirkt das Anhalten des Motors und die sofortige
Umkehrung der Laufrichtung (Offnen).

(AUS)

SPn

Aktiviert oder deaktiviert die Anlauffunktion.

Ein: Test aktiviert. Zu Beginn jedes Mandvers lauft der Motor 2 Sekunden lang mit maximalem
Drehmoment.

Aus: Fuhrt den Anlauf 2 Sekunden lang mit reduzierter Geschwindigkeit durch und wechselt dann
zur normalen Geschwindigkeit.

(EIN)

putu
5
[y

Wahlt die Offnungsrichtung des Motors aus (siehe Abb. 4):
Ein: Motor rechts eingebaut
Aus: Motor links eingebaut

(AUS)

bAr

Andert den Betriebsmodus der Eingange PHOT OPEN und BAR, falls an den beweglichen
Offnungs- und SchlieBkanten Sicherheitskontaktleisten installiert sind (siehe Abb. 4).

Ein: Der Eingang PHOT OPEN Ubernimmt die gleiche Funktion wie der Eingang BAR, kehrt
jedoch die Bewegungsrichtung fiir 3 Sekunden nur wihrend der Offnungsphase um. Die an den
Eingang BAR angeschlossene Lichtschranke ist nur wahrend der SchlieBphase aktiv.

Aus: Das Ausldsen der an den Eingang BAR angeschlossenen Lichtschranke stoppt die Bewe-
gung des Fliigels und kehrt sie fir ca. 3 s um, sowohl beim Offnen als auch beim SchlieBen.
Der Eingang PHOT OPEN (ibernimmt die Funktion einer beim Offnen aktiven Lichtschranke.

(AUS)

Aktiviert oder deaktiviert die Fernaktivierung der Funk-Sender (sieche Abschnitt FERNBEDIENUNG).
Ein: Fernaktivierung aktiviert
Aus: Fernaktivierung deaktiviert.

(EIN)
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5.3) RADIO (-Ad /)

MENU FUNKTION
Durch Auswahl dieser Funktion wartet der Empfanger (PL5h) auf einen Sendercode, der der Schrittfunktion zugewiesen werden soll.
PP Driicken Sie die Taste des Senders, den Sie dieser Funktion zuweisen méchten.

Wenn der Code gliltig ist, wird er gespeichert und die Meldung aH
Wenn der Code ungliltig ist, wird die Meldung Err.

Durch Auswahl dieser Funktion versetzt sich der Empfanger in den Wartezustand (Push) fiir einen Sendercode, der dem zweiten
h Funkkanal zugewiesen werden soll. Driicken Sie die Taste des Senders, den Sie dieser Funktion zuweisen méchten.

Ist der Code gliltig, wird er gespeichert und die Meldung OK angezeigt
Ist der Code ungliltig, wird die Meldung ,,Err* angezeigt.

M
™

Durch Auswahl dieser Funktion wartet der Empfanger (PLi5h) auf einen Sendercode, der der PED-Funktion zugewiesen werden soll.
PEd Driicken Sie die Taste des Senders, den Sie dieser Funktion zuweisen méchten.

Wenn der Code gliltig ist, wird er gespeichert und die Meldung aH
Wenn der Code ungliltig ist, wird die Meldung Err.

Durch Auswahl dieser Funktion wartet der Empfanger (PL5h) auf einen Sendercode, der aus dem Speicher geléscht werden soll.
C ,'_ r Wenn der Code guiltig ist, wird er geléscht und die Meldung oH
Wenn der Code ungliltig ist oder nicht im Speicher vorhanden ist, wird die Meldung Err

r t r Léscht den Speicher des Empféangers vollstandig. Sie werden aufgefordert, den Vorgang zu bestatigen.

5.4) ANZAHL DER SCHALTUNGEN (~/ifn)

Zeigt die Anzahl der vollstandigen Zyklen (Offnen+SchlieBen) an, die von der Automatisierung ausgefiihrt wurden.
Beim ersten Drilicken der Taste <PG> werden die ersten 4 Ziffern angezeigt, beim zweiten Driicken die letzten 4.
Beispiel . <PG> 00 i2 >>> <PG> 3456: 123.456 Zyklen durchgefihrt.

5.5) WARTUNGSZYKLEN (1Ac i)

Mit dieser Funktion kann die Meldung ,,Wartung erforderlich“ nach einer vom Installateur festgelegten Anzahl von Schaltvorgéngen aktiviert werden.
Um die Funktion zu aktivieren und die Anzahl der Betatigungen auszuwéhlen, gehen Sie wie folgt vor:

Driicken Sie die Taste <PG>, auf dem Display erscheint OFF, was bedeutet, dass die Funktion deaktiviert ist (Standardwert).

Wahlen Sie mit den Tasten <+> und <-> einen der vorgeschlagenen Zahlenwerte (von OFF bis 100). Die Werte sind als Hunderter von Schaltzyklen
zu verstehen (z. B.: Der Wert 50 steht fiir 5000 Schaltvorgange).

Driicken Sie die Taste OK, um die Funktion zu aktivieren. Auf dem Display erscheint die Meldung PROG.

Die Wartungsaufforderung wird dem Benutzer durch ein etwa 10 Sekunden langes Blinken der Warnleuchte am Ende des Schaltvorgangs angezeigt.

5.6) RESET (-£5)

RESET der Steuerung. ACHTUNG!: Setzt die Steuerung auf die Standardwerte zurlick.
Beim ersten Driicken der Taste <PG> blinkt die Anzeige RES, ein weiteres Driicken der Taste <PG> fuihrt zum Zurlicksetzen der Steuerung.
Hinweis: Die Sender werden nicht aus dem Empfanger geléscht, ebenso wenig wie die Position und der Hub des Fligels.

5.7) AUTOSET (ALito)

Fihrt das Einlernen des Antriebshubs und die Kalibrierung der Betriebsdrehmomentedurch.
Siehe Abschnitt SELBSTLERNEN

5.8) ZUGANGSPASSWORT (codE)

Ermdglicht die Eingabe eines Sicherheitscodes fir den Zugriff auf die Programmierung der Steuerung.

Es kann ein vierstelliger alphanumerischer Code mit den Ziffern 0 bis 9 und den Buchstaben A-B-C-D-E-F eingegeben werden.

Der Standardwert ist 0000 (vier Nullen) und bedeutet, dass kein Schutzcode vorhanden ist.

Die Eingabe des Codes kann jederzeit durch gleichzeitiges Driicken der Tasten + und - abgebrochen werden. Nach Eingabe des Passworts kdnnen
Sie die Zentrale bedienen und die Programmierung fur etwa 10 Minuten verlassen, um Einstellungen vorzunehmen und die Funktionen zu testen.
Durch Ersetzen des Codes 0000 durch einen beliebigen anderen Code wird der Schutz der Zentrale aktiviert und der Zugriff auf alle MenUs gesperrt.
Wenn Sie einen Schutzcode eingeben méchten, gehen Sie wie folgt vor:

- Wahlen Sie das Meni ,,Code* aus und drlicken Sie PG.

- der Code 0000 wird angezeigt, auch wenn zuvor bereits ein Schutzcode eingegeben wurde.

- mit den Tasten + und - kann der Wert des blinkenden Zeichens gedndert werden.

- mit der Taste OK wird das blinkende Zeichen bestatigt und zum néchsten Zeichen gewechselt.

- Nach Eingabe der 4 Zeichen erscheint die Bestatigungsmeldung ,,CONF*.

- nach einigen Sekunden wird der Code 0000 erneut angezeigt

- sie missen den zuvor eingegebenen Sicherheitscode erneut bestatigen, um versehentliche Eingaben zu vermeiden.

Wenn der Code mit dem vorherigen Ubereinstimmt, wird die Bestéatigungsmeldung ,,OK* angezeigt.

Die Zentrale verlasst automatisch die Programmierphase. Um erneut auf die Menls zugreifen zu kénnen, muss der gespeicherte Sicherheitscode
eingegeben werden.

WICHTIG:

NOTIEREN Sie den Schutzcode und BEWAHREN SIE IHN AN EINEM SICHEREN ORT fiir zukiinftige Wartungsarbeiten auf.

Um einen Code aus einer gesicherten Zentrale zu I6schen, miissen Sie mit dem Passwort in den Programmiermodus wechseln und den
Code auf den Standardwert 0000 zuriicksetzen.

BEI VERLUST DES CODES WENDEN SIE SICH BITTE AN DEN , UM DIE ZENTRALE ZURUCKZUSETZEN.
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ACHTUNG:
Nach jeder Anderung der Logik oder einem Reset der Steuerung muss ein Selbstlernvorgang durchgefiihrt werden (Menii
»Auto“ - siehe ,,Selbstlernvorgang fiir Positionen*)

6) BETRIEBSMODUS MIT AKTIVIERTEM/DEAKTIVIERTEM ENCODER
Bei LOGIK ENC=ON:

- Der Einklemmschutzsensor ist aktiviert. Stellen Sie die Empfindlichkeit Uber die Parameter 5EAu Und SER- LEN den geltenden Vorschriften ein.
Auch eine sorgféltige Einstellung der Motorbremse (Parameter tbrR) kann zur Einhaltung der Sicherheitsvorschriften beitragen.

- Wenn die Verzégerung durch Anheben des Parameters TSM von 0 auf einen hdheren Wert aktiviert wird, muss ein Selbstlernvorgang durchgefiihrt werden.
Nach der Erfassung des Hubs steuert die Steuerung automatisch die Verzégerungsphasen beim Offnen und SchlieBen. Der Verzégerungsbereich kann
Uiber den Parameter E5SlivergroBert oder verkleinert werden.

Der Hub wird sténdig aktualisiert und zusammen mit der Position des Tors fiir den Fall eines Stromausfalls gespeichert.

Bei LOGIK ENC=OFF:

- Der Einklemmschutzsensor ist deaktiviert.

- Wenn der Parameter £57i> 0 ist (Verzdgerung aktiviert), wird der erste Hub mit normaler Geschwindigkeit ausgefihrt, um den Hub des Fligels zu er-
fassen, auch bei Netzausfall.

7) FERNSTEUERUNGSMODULE EINLERNEN

Wenn ein Sender bereits im Empfanger gespeichert ist, kann die Fernbedienung per Funk eingelernt werden (ohne Zugriff auf die Steuerung). Die Logik
REM muss auf ON stehen.

WICHTIG: Der Vorgang muss bei gedffneten Turen wahrend der TCA-Pause durchgefiihrt werden.

Gehen Sie wie folgt vor:

1 Driicken Sie die versteckte Taste des bereits gespeicherten Senders.

2 Dricken Sie innerhalb von 5 Sekunden die Taste des bereits gespeicherten Senders, die dem Kanal entspricht, dem der neue Sender zugeordnet
werden soll. Die Blinkleuchte leuchtet auf.

3 Driicken Sie innerhalb von 10 Sekunden die versteckte Taste des neuen Senders.

4 Dricken Sie innerhalb von 5 Sekunden die Taste des neuen Senders, der dem in Schritt 2 ausgewéhlten Kanal zugeordnet werden soll. Die Blinkleuchte
erlischt.

5 Der Empféanger speichert den neuen Sender und verlasst sofort den Programmiermodus.

8) DIAGNOSE

Bei Betriebsstérungen kénnen Siedurch Driicken der Taste + oder - den Status aller Eingange (En-
dschalter, Steuerung und Sicherheit) anzeigen. Jedem Eingang ist ein Segment des Displays zuge-
ordnet, das bei Aktivierung geméaB dem folgenden Schema aufleuchtet.

9) SICHERUNGEN

F1 Transformatorschutzsicherung
F2 Sicherung fir den Schutz des Zubehor- und Signalausgangs
F3 Sicherung fur Motor- und Blinklicht-Ausgang

10) FEHLERMELDUNGEN

Nachfolgend sind einige Meldungen aufgefihrt, die bei Betriebsstérungen auf dem Display angezeigt werden:

Err i Motor Technischen Kundendienst anfordern.
ErrY fehler bei der Uberpriifung des PHOT O- | (berpriifen Sie die Anschliisse, die korrekte Ausrichtung der Fotozelle PHOT O oder
Schaltkreises das Vorhandensein von Hindernissen.

ErrS fehler bei der Uberpriifung des PHOT C-Kreises Uberprifen Sie die Ans.chlusse,.d|e qurekte Ausrichtung der Lichtschranke PHOT C
oder das Vorhandensein von Hindernissen.

ErrE Fehler bei der Uberpriifung des DAS-Stromkreises Uberprifen Sle die Arjschlu§se, die Funktion der angeschlossenen Geréate oder das
Vorhandensein von Hindernissen.

Enc Encoder-Fehler Fehler bei der Verbindung oder Defekt des Encoders.

ANP Hinderniserkennung Meldet das Vorhandensein eines Hindernisses (Quetschschutzvorrichtung)
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AVERTISSEMENTS

INFORMATIONS GENERALES

Il est interdit d'utiliser le produit a des fins ou selon des modalités non prévues dans le présent manuel. Une utilisation incorrecte
peut endommager le produit et mettre en danger les personnes et les biens. Nous déclinons toute responsabilité en cas de non-
respect des bonnes pratiques techniques dans la construction des portails, ainsi qu'en cas de déformations pouvant survenir
pendant I'utilisation. Conservez ce manuel pour une utilisation future.

INFORMATIONS POUR L'INSTALLATEUR

Ce manuel est destiné exclusivement au personnel qualifié pour I'installation et I'entretien des ouvertures automatiques.
L'installation doit étre effectuée par du personnel qualifié (installateur professionnel, conformément a la norme EN12635), dans le
respect des bonnes pratiques et des normes en vigueur. Vérifiez que la structure du portail est adaptée a I'automatisation.
L'installateur doit fournir toutes les informations relatives au fonctionnement automatique, manuel et d'urgence de I'automatisme,
et remettre les instructions d'utilisation a I'utilisateur de l'installation.

AVERTISSEMENTS GENERAUX

Les matériaux d'emballage ne doivent pas étre laissés a la portée des enfants car ils constituent une source de danger potentiel.
Ne pas jeter les matériaux d'emballage dans I'environnement, mais séparer les différents types (par exemple, carton, polystyréne)
et les éliminer conformément a la réglementation locale.

Ne laissez pas les enfants jouer avec les dispositifs de commande du produit. Gardez les télécommandes hors de portée des enfants.
Ce produit n'est pas destiné a étre utilisé par des personnes (y compris les enfants) dont les capacités physiques, sensorielles ou
mentales sont réduites, ou qui ne disposent pas des connaissances adéquates, a moins qu'elles ne soient sous surveillance ou
qu'elles aient regu des instructions d'utilisation de la part de personnes responsables de leur sécurité. Appliquez tous les dispositifs
de sécurité (cellules photoélectriques, barrieres immatérielles, etc.) nécessaires pour protéger la zone contre les risques d'impact,
d'écrasement, de convoyage et de cisaillement. Tenez compte des réglementations et directives en vigueur, des critéres de bonne
technique, de I'utilisation, de I'environnement d'installation, de la logique de fonctionnement du systéme et des forces développées
par |'automatisation.

L'installation doit étre effectuée a I'aide de dispositifs de sécurité et de commande conformes aux normes EN12978 et EN12453.
Nous recommandons d'utiliser des accessoires et des pieces de rechange d'origine. L'utilisation de piéces de rechange non d'o-
rigine annule la garantie du produit.

Toutes les pieces mécaniques et électroniques composant I'automatisme sont conformes aux exigences et aux normes en vigueur
et portent le marquage CE.

SECURITE ELECTRIQUE

Prévoir sur le réseau d'alimentation un interrupteur/sectionneur omnipolaire avec une distance d'ouverture des contacts égale ou
supérieure a 3 mm.

Vérifier qu'il y a un interrupteur différentiel et une protection contre les surintensités adéquats en amont de I'installation électrique.
Certains types d'installation nécessitent le raccordement du vantail a un systeme de mise a la terre conforme aux normes de
sécurité en vigueur.

Pendant les opérations d'installation, d'entretien et de réparation, couper |'alimentation avant d'accéder aux parties électriques.
Débranchez également les batteries tampons éventuelles. L'installation électrique et la logique de fonctionnement doivent étre
conformes aux normes en vigueur. Les conducteurs alimentés par des tensions différentes doivent étre physiquement séparés ou
correctement isolés avec une isolation supplémentaire d'au moins 1 mm. Les conducteurs doivent étre fixés a I'aide d'une fixation
supplémentaire a proximité des bornes. Vérifiez tous les raccordements avant de mettre sous tension. Les entrées N.C. non utilisées
doivent étre pontées.

ELIMINATION

Comme indiqué par le symbole ci-contre, il est interdit de jeter ce produit avec les déchets ménagers, car certaines de ses piéces
peuvent étre nocives pour I'environnement et la santé humaine si elles ne sont pas éliminées correctement. L'appareil doit donc étre
remis & un centre de collecte sélective approprié ou retourné au revendeur lors de I'achat d'un nouvel appareil équivalent. L'élimina-
tion abusive du produit par I'utilisateur entraine I'application des sanctions administratives prévues par la réglementation en vigueur.

Les descriptions et illustrations contenues dans ce manuel ne sont pas contractuelles. Tout en conservant les caractéristiques essentielles du produit, le fabricant
se réserve le droit d'apporter toute modification technique, constructive ou commerciale sans s'engager a mettre a jour la présente publication.

4 )
DONNEES TECHNIQUES
Alimentation secteur 230 V CA 50/60 Hz
Sortie moteur 1 moteur 230 V CA
Puissance maximale du moteur 1000 W
Sortie alimentation accessoires 24V CA 1 A max.
Indice de protection IP 40
Température . de fonctionnement -20°C / +50°C
Récepteur radio 433,92 MHz intégré et configurable
(code tournant ou fixe + code tournant + ARC Advanced Rolling Code)
Nombre de codes mémorisables 64
g J




1) CENTRALE DE COMMANDE CP.BULL-RI - MATRIX
1.1) FONCTIONS ENTREES/SORTIES

N° de bornes Fonction Description
1-2 Alimentation Entrée 230 V CA 50 Hz (1 phase/2 neutres)
Connexion a la terre. Utiliser le connecteur prévu a cet effet sur la plaque de fixation de la centrale.
3 GND Le raccordement a la terre est OBLIGATOIRE ; ce raccordement permet également de mettre a la
terre les structures métalliques du systéme de motorisation
4-5 Antenne Raccordement de I'antenne au récepteur radio intégré (4-signal/5-blindage).
8-9 24V CA Sortie d'alimentation des accessoires 24 V CA/1 A max
10-11 AUX 1 Sortie avec contact sans tension (24 V/1 A max.) configurable via le parameétre de fonctionnement AUX1.
12-13 AUX 2 Sortie avec contact sans tension (24 V/1 A max.) configurable via le paramétre de fonctionnement AUX2.
14 COM Commun pour les entrées de commande.
15 OPEN Entrée bouton-poussoir OUVRE (contact N.O.). Contact utilisable pour des ouvertures temporisées a I'aide
d'une minuterie.
16 CLOSE Entrée bouton FERME (contact N.O.)
17 Pas a pas Entrée bouton pas a pas (contact N.O.)
Entrée bouton piéton (contact N.O.), commande I'ouverture partielle, configurable via le paramétre EPEd. A
18 PED I'expiration du temps TCA (si activé), la fermeture est commandeée.
Il est possible de connecter une minuterie pour les ouvertures par tranches horaires.
19 COM Commun pour les fins de course et les dispositifs de sécurité
20 STOP Entrée bouton STOP (contact N.F.)
Entrée (contact N.F.) pour dispositifs de sécurité (par ex. cellules photoélectriques).
En phase de fermeture : I'ouverture du contact provoque I'arrét du moteur ; lorsque la cellule photoélectri-
21 PHOT O que est libérée, le moteur inverse le sens de marche (ouverture).
En phase d'ouverture : I'ouverture du contact provoque I'arrét du moteur ; lorsque la cellule photoélectrique
est libérée, le moteur redémarre en ouverture.
22 SWO Entrée de fin de course OUVERTURE (contact N.F.)
23 SWC Entrée de fin de course FERME (contact N.F.)
Entrée (contact N.F.) pour dispositifs de sécurité (par ex. cellules photoélectriques).
24 PHOT C En phase de fermeture : comportement configurable par la logique Phcl.
En phase d'ouverture : comportement configurable par la logique Phel.
Entrée contact Bord sensible
DAS Bord résistif : cavalier « DAS » fermé
25-26 Bord sensible Bord mécanique : cavalier « DAS » ouvert
L'intervention de la bordure sensible arréte le mouvement du vantail et I'inverse pendant environ 3 s.
Si le bord sensible n'est pas utilisé : cavalier « DAS » ouvert, pont entre les bornes 25-26.
Raccordement moteur 230 V CA - monophasé :
27-28-29 Moteur 27-Phase/28-Commun/29-Phase
27-30 Condensateur Raccordement du condensateur
31-32 Clignotant Raccordement du clignotant 230 V CA 40 W max.

La centrale est équipée d'un module radio intégré pour la réception de télécommandes a code variable, a code ARC (Advanced
Rolling-Code) ou a code fixe, sur une fréquence de 433,92 MHz.

1
2
3

Couper I'alimentation.
Déverrouiller manuellement le vantail, ’'amener a environ la moitié de sa course et le reverrouiller.
Rétablir alimentation.

Vérification des raccordements :

5) Le vantail doit s’ouvrir. Si ce n’est pas le cas, utiliser la logique MINV pour inverser le sens d’ouverture.
6) Couper I'alimentation/Rétablir I'alimentation.
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2) AUTO-APPRENTISSAGE DES COORDONNEES ET REGLAGE DU DISPOSITIF ANTI-
ECRASEMENT

Apres avoir effectué le montage de I'automatisme, les branchements électriques et la programmation de toutes les fonctions requises, il est néces-
saire d'effectuer |'auto-apprentissage des cotes et des couples de fonctionnement.

Accéder au menu AUTO et appuyer sur le bouton <PGM>

L'écran affiche le message PUSH. Appuyez a nouveau sur le bouton <PGM> ; la procédure d'auto-étalonnage commence : I'écran affiche le mes-
sage PRG, tandis que plusieurs manceuvres complétes sont commandées.

Une fois la procédure terminée, |'écran affiche le message OK.

La procédure peut étre effectuée depuis n'importe quelle position du vantail et peut étre interrompue a tout moment en appuyant simultanément
sur les touches <+> et <->, ou en intervenant sur les entrées STOP /PHOT O /PHOT C /DAS/ SWO+SWC.

Si la procédure échoue, le message ERR s'affiche ; vérifiez s'il y a des obstacles ou des points de frottement sur le vantail.

3) CENTRALE DE COMMANDE COMPATIBLE ARC

IMPORTANT, A LIRE ATTENTIVEMENT :

Le récepteur radio intégré a ce produit est compatible avec les nouveaux émetteurs ARC (Advanced Rolling Code) qui, grace au codage 128 bits, garantissent une
sécurité anti-copie supérieure. La mémorisation des nouveaux émetteurs ARC est tout a fait similaire a celle des émetteurs Rolling Code normaux avec codage
HCS, mais il faut tenir compte du fait que :

1) Les émetteurs ARC et Rolling Code HCS ne peuvent pas étre mémorisés dans un seul récepteur.

2) Le premier émetteur mémorisé détermine le type d’émetteurs a utiliser par la suite. Si le premier émetteur mémorisé

est de type ARC, il ne sera pas possible de mémoriser des émetteurs Rolling Code HCS, et vice versa.

3) Les émetteurs a code fixe ne peuvent étre utilisés qu’en combinaison avec les émetteurs Rolling Code HCS, en mettant la logique CVAR

sur OFF. lls ne peuvent donc pas étre utilisés en combinaison avec les émetteurs ARC. Si le premier émetteur Rolling Code mémorisé est un ARC, la logique
CVAR n’a aucune incidence.

4) Si vous souhaitez changer de type d’émetteurs, il est nécessaire de réinitialiser le récepteur.

4) PROGRAMMATION

La programmation des différentes fonctionnalités de la centrale s’effectue a I'aide de I’écran LCD présent sur la centrale et en réglant les valeurs
souhaitées dans les menus de programmation décrits ci-dessous.

Le menu des paramétres permet de régler une valeur numérique pour une fonction, de maniére similaire a un trimmer de réglage.

Le menu logiques permet d’activer ou de désactiver une fonction, de maniére similaire au réglage d’'un commutateur DIP.

D’autres fonctions spéciales suivent les menus parametres et logiques et peuvent varier en fonction du type de centrale ou de la révision du logiciel.

4.1) POUR ACCEDER A LA PROGRAMMATION

1 Appuyez sur la touche <PG> ; I’écran affiche le premier menu Parameétres «PRr».
Sélectionnez a 'aide de la touche <+> ou <-> le menu que vous souhaitez sélectionner (PRr>>Lal>>rAd la>>nliAn>>r£5).
Appuyez sur la touche <PG> ; I'écran affiche la premiere fonction disponible dans le menu.
Sélectionnez a I'aide des boutons <+> ou <-> la fonction que vous souhaitez modifier.
Appuyez sur la touche <PG> ; I’écran affiche la valeur actuellement réglée pour la fonction sélectionnée.
Sélectionnez a I'aide de la touche <+> ou <-> la valeur que vous souhaitez attribuer a la fonction.
Appuyez sur la touche <PG> ; I’écran affiche le signal «<Pr5  indiquant que la programmation a été effectuée.
Remarques :
En appuyant simultanément sur <+> et <-> dans un menu de fonctions, vous pouvez revenir au menu supérieur sans apporter de modifications.
Appuyer simultanément sur <+> et <-> lorsque I’écran est éteint pour afficher la version logicielle de la carte.
Maintenez la touche <+> ou <-> enfoncée pour accélérer ’'augmentation/la diminution des valeurs.
Aprés une attente de 30 secondes, la centrale quitte le mode programmation et éteint I’écran.

5) PARAMETRES, LOGIQUES ET FONCTIONS SPECIALES

Les tableaux suivants décrivent les différentes fonctions disponibles dans la centrale.

5.1) PARAMETRES (PAr)

~No oabr~wN

MIN-MAX-(Par

MENU FONCTION ) MEMO
défaut)
t H Temps de fermeture automatique. Actif uniquement avec la logique « TCA » = ON. 3-240-(40s)
= A la fin du temps défini, la centrale commande une manceuvre de fermeture.
,_ ™ Temps de fonctionnement du moteur (uniquement avec la logique ENC:OFF). 1-250-(90s)
Lt Regle la durée de fonctionnement pendant les phases d'ouverture et de fermeture du moteur.
t PEd Reégle la course du vantail pendant I'ouverture partielle (piétonne). 5-100-(15 %)
t Sn Régle la distance parcourue par le vantail pendant la phase de ralentissement. 5-100-(10 %)
" 0 = ralentissement désactivé ?
Pﬂa Reégle le couple appliqué au moteur pendant la phase d'ouverture.* 1-99-(70 %)
Pnc Reégle le couple appliqué au moteur pendant la phase de fermeture.* 1-99-(70 %)
PSQ Régle le couple appliqué au moteur pendant la phase de ralentissement a I'ouverture.” 1-99-(50 %)
PSC Régle le couple appliqué au moteur pendant la phase de ralentissement en fermeture.* 1-99-(50 %)
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Régle le seuil d'intervention du dispositif anti-pincement (encodeur) pendant la phase a vitesse

SEHU normale.* 0-99-(1 %)
99 : sensibilité maximale - 0 : sensibilité minimale
Régle le seuil d'intervention du dispositif anti-écrasement (encodeur) pendant la phase de ralen-

SEF’;— tissement.* 0-99-(1 %)
99 : sensibilité maximale - 0 : sensibilité minimale

t .’_ S Actif uniguement avec la logique SERL:ON. Regle le temps d'activation du voyant de service. 1-240-(60 s)

ibrA

Régle la force du frein moteur.
0 : freinage désactivé - 1 : freinage minimal - 99 : freinage maximal

0-99-(80 %)

Retard d'arrét du moteur en fin de course. Actif uniquement lorsque le ralentissement (TSM) est
activé.

Régle le temps de retard d'arrét du moteur suite a l'intervention de la fin de course. Utiliser une
valeur proportionnelle au poids du portail ; se référer aux valeurs indicatives suivantes :

b.’_ C 25  portails tres lourds (retard plus long) 0-25-(0)
18 portails lourds
10 portails de poids moyen
1 portails légers (retard court)
0 désactivé (pas de temporisation)
Actif uniguement lorsque le parameétre AUX1/AUX2 est réglé sur la valeur 1.
t EC H Régle le temps d'activation du deuxiéme canal radio. 0-250-(1's)

Lorsque la valeur est réglée sur 0, le contact commute en mode bistable.

Active la sortie d'alarme lorsqu'au moins I'une des entrées suivantes (STOP - PHOT O - PHOT
C - DAS - SWO+SWC) reste active pendant la durée définie.

L'un des paramétres AUX doit étre réglé sur 7 (Sortie d'alarme)

Valeur exprimée en secondes.

10-240 (60 s)

Définit le mode de fonctionnement de la sortie AUX1 (contact N.O.)

0 : sortie SCA (voyant de portail ouvert). Le voyant est éteint lorsque la porte est fermée, clignote
lorsque la porte est en mouvement et est allumé lorsque la porte est ouverte.

1 : sortie radio 2CH. La sortie est contrdlée par le deuxiéme canal radio du récepteur intégré (voir
menu RADIO)

2 : sortie éclairage de courtoisie (le temps d'activation est réglé par le parametre TLS)

3 : sortie éclairage de zone. Le contact se ferme pendant toute la durée de la manceuvre et pen-
dant toute la durée du TCA, il ne se rouvre que lorsque le portail est fermé.

4 : sortie d'alimentation des accessoires (pour la vérification des photocellules - bord sensible,
en combinaison avec les logiques TST1-TST2-TST3)

5 : sortie clignotante

6 : sortie alarme portail ouvert (portail ouvert pendant le double du temps TCA réglé, contact
fermé = alarme active)

7 : sortie d'alarme entrées NF ou erreur carte (contact fermé = alarme NON active)

ALUHZ

Mémes options de fonctionnement que la sortie AUX1, mais se rapportant aux bornes AUX2.

0-7-(4

* ATTENTION : un réglage incorrect de ces parameétres peut étre dange
Respectez les normes en vigueur !

reux.

5.2) LOGIQUES (Laf)

MENU

FONCTION

DEFAULT

MEMO

kcH

Active ou désactive la fermeture automatique
On : fermeture automatique activée
Off : fermeture automatique désactivée

(ON)

Active ou désactive la fonction copropriété.

On : fonction copropriété activée. L'impulsion P.P. ou celle du transmetteur n'a aucun effet pendant la phase
d'ouverture.

Off : fonction copropriété désactivée.

(OFF)

Active ou désactive les commandes PP et PED pendant la phase TCA.
On : Commandes PP et PED désactivées.
Off : Commandes PP et PED activées.

(OFF)

Active ou désactive la fermeture rapide

Activé : fermeture rapide activée. Lorsque le portail est ouvert ou en mouvement, l'intervention de la
photocellule provoque la fermeture automatique apres 3 s.Actif uniquement avec £cAR:ON

Off : fermeture rapide désactivée.

(OFF)

PP

Sélectionne le mode de fonctionnement du « Bouton P.P. » et de I'émetteur.
On : Fonctionnement : OUVRE > FERME > OUVRE >
Off : Fonctionnement : OUVRE > STOP > FERME > STOP >

(OFF)

PrE

Active ou désactive le pré-clignotement.
On : Pré-clignotement activé. Le clignotant s'active 3 secondes avant le démarrage du moteur.
Off : Pré-clignotement désactivé.

(OFF)

LEcH

Active ou désactive le clignotant pendant la durée TCA.
On : clignotant activé.

(OFF)

Off : clignotant désactivé.
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Définit le mode de fonctionnement des sorties AUX configurées comme sortie clignotante (5).
On : Clignotement (1 sec. On et 1s Off)
Off : clignotement fixe (a utiliser avec des feux clignotants déja équipés d'un circuit intermittent).

(OFF)

Active ou désactive la fonction Homme mort.

On : Fonctionnement Homme présent. Les boutons OUVRIR/FERMER doivent étre maintenus
enfoncés pendant toute la manceuvre.

Off : fonctionnement automatique.

(OFF)

Enc

Active ou désactive |'encodeur.
Activé : Encodeur activé.
Off : Encodeur désactivé.

(ON)

cufr

Active ou désactive les émetteurs a code programmable.

IMPORTANT : Les émetteurs a code programmable ne peuvent étre utilisés qu'en association avec
les émetteurs Rolling Code HCS.

On : Récepteur radio activé exclusivement pour les émetteurs Rolling Code (ARC ou HCS, le premier
émetteur définit le mode de fonctionnement).

Off : Récepteur activé pour les émetteurs Rolling HCS et programmable (auto-apprentissage et
dip/switch).

(ON)

ESE

Active ou désactive la vérification des photocellules sur I'entrée PHOT O.
On : Vérification activée. Si la vérification échoue, aucune manceuvre n'est commandée.
Off : Vérification désactivée

(OFF)

ESEC

Active ou désactive la vérification des cellules photoélectriques sur I'entrée PHOT C.
On : Vérification activée. Si la vérification échoue, aucune manceuvre n'est commandée.
Off : Vérification désactivée

(OFF)

ESES

Active ou désactive le TEST de I'entrée COSTA (BAR).

L'activation de la fonction TEST n'est possible qu'avec I'utilisation des articles SC.RF et RF/RF.SUN
; consultez les instructions spécifiques.

On : Vérification activée. Si le test échoue, aucune manceuvre n'est commandée. Voir fig. 7 - «
BAR TEST ».

Off : Vérification désactivée

(OFF)

Phcl

Sélectionne le mode de fonctionnement de I'entrée PHOT C.

On : Entrée PHOT C active aussi bien en ouverture qu’en fermeture.

En ouverture : I'ouverture du contact provoque I'arrét du moteur ; lorsque la cellule photoélectrique
est libérée, le moteur redémarre en ouverture.

En fermeture : I'ouverture du contact provoque I'arrét du moteur ; lorsque la cellule photoélectrique
est libérée, le moteur inverse le sens de marche (ouverture).

Off : Entrée PHOT C active uniquement en fermeture.

En fermeture : I'ouverture du contact provoque I'arrét du moteur et l'inversion instantanée du sens
de marche (ouverture).

(OFF)

Active ou désactive la fonction de démarrage.
On: Test activé. A chaque début de manceuvre, le moteur fonctionne a couple maximal pendant 2 s.
Off : Effectue les démarrages a vitesse réduite pendant 2 secondes, puis passe a la vitesse normale.

Sélectionne le sens d'ouverture du moteur (voir Fig. 4) :
On : Moteur installé a droite
Off : Moteur installé a gauche

bAr

Modifie le mode de fonctionnement des entrées PHOT OPEN et BAR si des bords sensibles sont
installés sur les bords mobiles d'ouverture et de fermeture (voir Fig. 4).

On : L'entrée PHOT OPEN assume la méme fonction que I'entrée BAR mais inverse le sens de
rotation pendant 3 s uniquement pendant la phase d'ouverture. La bande connectée a I'entrée
BAR n'est active que pendant la phase de fermeture.

Off : L'intervention de la barre sensible connectée a I'entrée BAR arréte le mouvement du vantail
et l'inverse pendant environ 3 s, aussi bien en ouverture qu'en fermeture.

L'entrée PHOT OPEN reprend le fonctionnement de la cellule photoélectrique active en ouvertu-
re.

(OFF)

Active ou désactive I'activation & distance des émetteurs radio (voir paragraphe APPRENTISSAGE A
DISTANCE).

On : Insertion a distance activée

Off : insertion a distance désactivée.

(ON)

5.3) RADIO (-Rd i)

MENU

FONCTION

PP

En sélectionnant cette fonction, le récepteur se met en attente (PL5h) d'un code émetteur a attribuer a la fonction pas a pas.

Appuyez sur la touche de I'émetteur que vous souhaitez attribuer a cette fonction.
Si le code est valide, il est mémorisé et le message aH
Si le code n'est pas valide, le message Err.

cch

En sélectionnant cette fonction, le récepteur se met en attente (Push) d'un code d'émetteur a attribuer au deuxieme canal radio. Ap-

puyez sur la touche de I'émetteur que vous souhaitez attribuer a cette fonction.
Si le code est valide, il est mémorisé et le message OK s'affiche
Si le code n'est pas valide, le message Err s'affiche.
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En sélectionnant cette fonction, le récepteur se met en attente (PL5h) d'un code émetteur a attribuer a la fonction PED. Appuyez sur
PEC‘ la touche de I'émetteur que vous souhaitez attribuer a cette fonction.

Si le code est valide, il est mémorisé et le message oH
Si le code n'est pas valide, le message Err.

En sélectionnant cette fonction, le récepteur se met en attente (PLSh) d'un code émetteur a effacer de la mémoire.
cLr Si le code est valide, il est effacé et le message aoH
Si le code n'est pas valide ou n'est pas présent dans la mémoire, le message Err

' t r Efface completement la mémoire du récepteur. Une confirmation de I'opération est demandée.

5.4) NOMBRE DE MANCEUVRES (n/iAn)

Affiche le nombre de cycles complets (ouverture + fermeture) effectués par I'automatisme.
La premiere pression sur la touche <PG> affiche les 4 premiers chiffres, la deuxiéme pression les 4 derniers.
Ex. <PG> 80 {2 >>> <PG> 3455: 123 456 cycles effectués.

5.5) CYCLES D'ENTRETIEN (/iAc )

Cette fonction permet d'activer le signal de demande d'entretien apres un nombre de manceuvres défini par I'installateur.

Pour activer et sélectionner le nombre de manceuvres, procédez comme suit :

Appuyez sur la touche <PG> ; I'écran affiche OFF, ce qui indique que la fonction est désactivée (valeur par défaut).

A I'aide des boutons <+> et <->, sélectionnez I'une des valeurs numériques proposées (de OFF a 100). Les valeurs doivent étre comprises en cen-
taines de cycles de manceuvres (par exemple : la valeur 50 correspond a 5 000 manceuvres).

Appuyez sur le bouton OK pour activer la fonction. L'écran affiche le message PROG.

La demande de maintenance est signalée a I'utilisateur par un clignotement prolongé du voyant de fin de manceuvre pendant environ 10 s.

5.6) RESET (-£5)

RESET de la centrale. ATTENTION ! : Rétablit les valeurs par défaut de la centrale.
La premiére pression sur le bouton <PG> fait clignoter I'inscription RES ; une nouvelle pression sur le bouton <PG> réinitialise la centrale.
Remarque : les émetteurs ne sont pas effacés du récepteur, pas plus que la position et la course du vantail.

5.7) AUTOSET (ALiko)

Effectue I'apprentissage de la course de I'automatisme et le réglage des couples de fonctionnement.
Voir le paragraphe AUTO-APPRENTISSAGE

5.8) MOT DE PASSE D'ACCES (codf)

Permet d'entrer un code de protection pour accéder a la programmation de la centrale.

Il est possible d'entrer un code alphanumérique a quatre caracteres en utilisant les chiffres de 0 a 9 et les lettres A-B-C-D-E-F.

La valeur par défaut est 0000 (quatre zéros) et indique |I'absence de code de protection.

A tout moment, il est possible d'annuler la saisie du code en appuyant simultanément sur les touches + et -. Une fois le mot de passe saisi, il est
possible d'utiliser la centrale, en entrant et en sortant de la programmation pendant environ 10 minutes, afin de permettre les opérations de réglage
et de test des fonctions.

En remplacant le code 0000 par n'importe quel autre code, vous activez la protection de la centrale, empéchant ainsi I'acces a tous les menus. Si
vous souhaitez saisir un code de protection, procédez comme suit :

- sélectionnez le menu Code et appuyez sur PG.

- le code 0000 s'affiche, méme si un code de protection a déja été saisi précédemment.

- les touches + et - permettent de modifier la valeur du caractére clignotant.

- la touche OK permet de confirmer le caractere clignotant et de passer au suivant.

- apres avoir saisi les 4 caractéres, un message de confirmation « CONF » s'affiche.

- apres quelques secondes, le code 0000 s'affiche a nouveau

- vous devez reconfirmer le code de protection précédemment saisi afin d'éviter toute saisie involontaire.

Si le code correspond au précédent, un message de confirmation « OK » s'affiche

La centrale quitte automatiquement la phase de programmation et pour accéder a nouveau aux menus, il sera nécessaire de saisir le code de pro-
tection mémorisé.

IMPORTANT :

NOTEZ le code de sécurité et CONSERVEZ-LE DANS UN ENDROIT SUR pour les entretiens futurs.

Pour supprimer un code d'une centrale protégée, il est nécessaire d'entrer en mode programmation avec le mot de passe et de rétablir le
code a sa valeur par défaut 0000.

EN CAS DE PERTE DU CODE, IL EST NECESSAIRE DE CONTACTER LE SERVICE D'ASSISTANCE

TECHNIQUE AGREE POUR REINITIALISER COMPLETEMENT LA CENTRALE.

ATTENTION :
Apreés toute modification apportée aux logiques ou toute réinitialisation de la centrale, il est nécessaire d’effectuer une
procédure d’auto-apprentissage (Menu Auto - voir Auto-apprentissage des cotes)
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6) MODE DE FONCTIONNEMENT AVEC ENCODEUR ACTIVE/DESACTIVE
Avec LOGIQUE ENC=ON:

- le capteur anti-pincement est activé. Régler la sensibilité a I'aide des parametres SEAu EE SER- conformément a la réglementation en vigueur. Un
réglage précis du frein moteur (parameétre ibrR) peut également contribuer au respect des normes de sécurité.

- Si le ralentissement est activé en faisant passer le paramétre TSM de 0 a une valeur supérieure, il est nécessaire d’effectuer une procédure d’auto-
apprentissage.

Une fois la course enregistrée, la centrale gérera automatiquement les phases de ralentissement a I’'ouverture et a la fermeture. La distance de ralentis-
sement peut étre augmentée ou diminuée a 'aide du parametre 5/

La course est constamment mise a jour et enregistrée en mémoire avec la position du portail en cas de coupure de courant.

Avec LOGIQUE ENC=OFF :

- Le capteur anti-pincement est désactivé.

- Si le paramétre £57> 0 (ralentissement activé), la premiere manceuvre est effectuée a vitesse normale pour I'apprentissage de la course du vantail,
méme en cas de coupure de courant.

7) APPRENTISSAGE A DISTANCE DES EMETTEURS

Si vous disposez d’un émetteur déja mémorisé dans le récepteur, il est possible d’effectuer I'apprentissage radio a distance (sans avoir besoin d’accéder
a la centrale). La logique REM doit étre activée (ON).

IMPORTANT : La procédure doit étre effectuée avec les portes ouvertes pendant la pause TCA.

Procédez comme suit :

1 Appuyez sur la touche cachée de I’émetteur déja mémorisé.

2 Appuyez, dans les 5 secondes, sur la touche de I’émetteur déja mémorisé correspondant au canal & associer au nouvel émetteur. Le clignotant s’al-
lume.

3 Appuyez dans les 10 secondes sur la touche cachée du nouvel émetteur.

4 Appuyez, dans les 5 secondes, sur la touche du nouvel émetteur a associer au canal sélectionné a I’étape 2. Le clignotant s’éteint.

5 Le récepteur mémorise le nouvel émetteur et quitte immeédiatement le mode de programmation.

8) DIAGNOSTIC

En cas d'anomalies de fonctionnement, il est possible de visualiser, en appuyant sur la touche + ou
-, I'état de toutes les entrées (fin de course, commande et sécurité). Chaque entrée est associée a un
segment de I'écran qui s'allume en cas d'activation, selon le schéma suivant.

PHOT C DAS

9) FUSIBLES

F1 Fusible de protection du transformateur
F2 Fusible de protection de la sortie accessoires et signaux
F3 Fusible de protection de la sortie moteur et du clignotant

10) MESSAGES D’ERREUR

Vous trouverez ci-dessous une liste de certains messages qui s’affichent a I’écran en cas d’anomalies de fonctionnement :

Err i Moteur Demander I'assistance technique.

Erry erreur vérification circuit PHOT O verlflgr les corlmeX|ons, I'alignement correct de la cellule photoélectrique PHOT O ou
la présence d'obstacles.

ErrS erreur de vérification du circuit PHOT C verlflgr les corlmexmns, I'alignement correct de la cellule photoélectrique PHOT C ou
la présence d'obstacles.

ErrE Erreur de vérification du circuit DAS errlﬁer les connexions, le fonctionnement des dispositifs connectés ou la présence
d'obstacles.

Enc Erreur codeur Erreur de connexion ou panne du dispositif encodeur.

RNP Détection d'obstacle Signale la présence d'un obstacle (dispositif anti-écrasement)
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ESP ADVERTENCIAS

INFORMACION GENERAL

Esta prohibido utilizar el producto para fines o de formas no previstos en este manual. Un uso incorrecto puede causar dafos al
producto y poner en peligro a personas y cosas. Se declina toda responsabilidad por el incumplimiento de las buenas practicas
técnicas en la construccion de las puertas, asi como por las deformaciones que puedan producirse durante su uso. Conserve este
manual para futuras consultas.

INFORMACION PARA EL INSTALADOR
Este manual esta destinado exclusivamente a personal cualificado para la instalacion y el mantenimiento de aperturas automaticas.
S La instalacion debe ser realizada por personal cualificado (instalador profesional, segun la norma EN12635), respetando las buenas
practicas técnicas y la normativa vigente. Compruebe que la estructura de la puerta sea adecuada para su automatizacion.
El instalador debe proporcionar toda la informacion relativa al funcionamiento automatico, manual y de emergencia de la automa-
tizacion, y entregar al usuario de la instalacion las instrucciones de uso.

ADVERTENCIAS GENERALES

Los materiales de embalaje no deben dejarse al alcance de los nifios, ya que son una fuente de peligro potencial. No tire los ma-
teriales de embalaje al medio ambiente, sino separe los distintos tipos (por ejemplo, cartdn, poliestireno) y deséchelos segun la
normativa local.

No permita que los nifios jueguen con los dispositivos de control del producto. Mantenga los mandos a distancia fuera del alcance
de los nifios.

Este producto no esta destinado a ser utilizado por personas (incluidos los nifios) con capacidades fisicas, sensoriales o0 mentales
reducidas, o que carezcan de los conocimientos adecuados, a menos que estén bajo supervisién o hayan recibido instrucciones
de uso de personas responsables de su seguridad. Aplique todos los dispositivos de seguridad (fotocélulas, bordes sensibles, etc.)
necesarios para proteger la zona de peligros de impacto, aplastamiento, arrastre y cizallamiento. Tenga en cuenta las normativas
y directivas vigentes, los criterios de buena técnica, el uso, el entorno de instalacion, la Iégica de funcionamiento del sistemay las
fuerzas desarrolladas por la automatizacién.

La instalacién debe realizarse utilizando dispositivos de seguridad y mandos conformes con las normas EN12978 y EN12453.
Recomendamos utilizar accesorios y piezas de repuesto originales, ya que si se utilizan piezas de repuesto no originales, el producto
dejara de estar cubierto por la garantia.

Todas las piezas mecanicas y electrénicas que componen la automatizacion cumplen los requisitos y las normas vigentes y llevan
el marcado CE.

SEGURIDAD ELECTRICA

Prever en la red de alimentacion un interruptor/seccionador omnipolar con una distancia de apertura de los contactos igual o
superior a 3 mm.

Compruebe que haya un interruptor diferencial y una proteccion contra sobrecorriente adecuados aguas arriba de la instalacién
eléctrica.

Algunos tipos de instalacién requieren la conexion de la hoja a un sistema de puesta a tierra que cumpla con las normas de segu-
ridad vigentes.

Durante las operaciones de instalacion, mantenimiento y reparacion, desconecte la alimentacion antes de acceder a las partes
eléctricas.

Desconecte también las baterias de reserva, si las hay. La instalacién eléctrica y la légica de funcionamiento deben cumplir con la
normativa vigente. Los conductores alimentados con tensiones diferentes deben estar fisicamente separados o debidamente aislados
con un aislamiento adicional de al menos 1 mm. Los conductores deben estar sujetos con una fijacién adicional cerca de los bornes.
Vuelva a comprobar todas las conexiones realizadas antes de aplicar tension. Las entradas N.C. no utilizadas deben puentearse.

ELIMINACION

Como indica el simbolo adjunto, esta prohibido tirar este producto a la basura doméstica, ya que algunas de sus piezas podrian

ser perjudiciales para el medio ambiente y la salud humana si se eliminan de forma incorrecta. Por lo tanto, el equipo debera en-

tregarse en centros de recogida selectiva adecuados o devolverse al distribuidor en el momento de la compra de un equipo nuevo
EEmmm cOuivalente. La eliminacién indebida del producto por parte del usuario conllevara la aplicacion de las sanciones administrativas

previstas por la normativa vigente.

Las descripciones e ilustraciones que figuran en este manual no son vinculantes. Sin alterar las caracteristicas esenciales del producto, el fabricante se reserva
el derecho de realizar cualquier modificacion de caracter técnico, constructivo o comercial sin comprometerse a actualizar la presente publicacion.

4 )
DATOS TECNICOS
Alimentacion de red 230 V CA 50/60 Hz
Salida del motor 1 motor de 230 V CA
Potencia méaxima del motor 1000 W
Salida de alimentacion de accesorios 24V CA, 1 A max.
Grado de proteccion IP 40
Temp. de funcionamiento -20°C / +50°C
Receptor de radio 433,92 MHz integrado y configurable
(codigo variable o fijo + codigo variable + ARC Advanced Rolling Code)
N.° de cédigos memorizables 64
g J
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1) CENTRAL DE MANDO CP.BULL-RI - MATRIX
1.1) FUNCIONES DE ENTRADAS/SALIDAS

N.° de bornes

Funcién

Descripcion

1-2 Alimentacién Entrada 230 V CA 50 Hz (1 fase/2 neutros)
Conexidn a tierra. Utilizar el conector previsto en la placa de fijacion de la central.
3 GND La conexion a tierra es OBLIGATORIA; a través de esta conexion también se conectan a tierra las
estructuras metalicas de la motorizacién
4-5 Antena Conexién de la antena al receptor de radio integrado (4-sefial/5-pantalla).
8-9 24V CA Salida de alimentacién de accesorios 24 V CA/1 A max.
Salida con contacto libre de tensién (24 V/1 A méax.) configurable mediante el parametro de funcionamiento
10-11 AUX 1
AUX1.
Salida con contacto libre de tensién (24 V/1 A méax.) configurable mediante el parametro de funcionamiento
12-13 AUX 2
AUX2.
14 COM Comun para las entradas de control.
15 OPEN Entrada de pulsador ABRE (contacto N.O.). Contacto utilizable para aperturas temporizadas mediante tem-
porizador.
16 CLOSE Entrada de pulsador CIERRA (contacto N.O.)
17 Paso a paso Entrada pulsador paso a paso (contacto N.O.)
Entrada del pulsador peatonal (contacto N.O.), controla la apertura parcial, configurable mediante el para-
18 PED metro £PEd. Al finalizar el tiempo TCA (si esta activado) se ordena el cierre.
Es posible conectar un temporizador para aperturas por franjas horarias.
19 COM Comun para finales de carrera y dispositivos de seguridad
20 STOP Entrada del pulsador STOP (contacto N.C.)
Entrada (contacto N.C.) para dispositivos de seguridad (p. €j., fotocélulas).
En fase de cierre: la apertura del contacto provoca la parada del motor; cuando la fotocélula queda libre, el
21 PHOT O motor invierte el sentido de marcha (abre).
En fase de apertura: la apertura del contacto provoca la parada del motor; cuando se libera la fotocélula, el
motor vuelve a arrancar en apertura.
22 SWO Entrada de fin de carrera APRE (contacto N.C.)
23 SWC Entrada de fin de carrera CIERRE (contacto N.C.)
Entrada (contacto N.C.) para dispositivos de seguridad (p. €j. fotocélulas).
24 PHOT C En fase de cierre: Comportamiento configurable mediante la I6gica Phel.
En fase de apertura: Comportamiento configurable mediante la légica Phctl.
Entrada de contacto Borde sensible
DAS Borde resistivo: puente «DAS» cerrado
25-26 Borde sensible Borde mecanico: puente «DAS» abierto
La activacion del borde sensible detiene el movimiento de la hoja y lo invierte durante unos 3 s.
Si no se utiliza el borde sensible: puente «DAS» abierto, puente entre los bornes 25-26.
Conexion del motor 230 V CA - monofasico:
27-28-2 Mot
8-29 oer 27-Fase/28-Comun/29-Fase
27-30 Condensador Conexion del condensador
31-32 Intermitente Conexion de la luz intermitente 230 V CA, 40 W max.

La centralita esta equipada con un modulo de radio incorporado para la recepciéon de mandos a distancia de cédigo variable, de cédigo ARC

(Advanced

Rolling-Code) o de cédigo fijo, con una frecuencia de 433,92 MHz.

1

Desconecte la alimentacion.

Comprobacion de las conexiones:

2) Desbloquee manualmente la hoja, llévela hasta aproximadamente la mitad de su recorrido y vuelva a bloquearla.

3

Restablecer la alimentacion.

5) La hoja debe moverse hacia la apertura. Si esto no ocurre, utilice la l6gica MINV para invertir el sentido de apertura.
6) Desconectar la alimentacion/Restablecer la alimentacion.

)
)
)
4) Dar una orden paso a paso mediante el pulsador o el mando a distancia.
)
)
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2) AUTOAPRENDIZAJE DE COORDENADAS Y CALIBRACION DEL DISPOSITIVO
ANTIAPLASTAMIENTO

Una vez montada la automatizacion y realizadas las conexiones eléctricas, y tras haber programado todas las funciones requeridas, es necesario
realizar el autoaprendizaje de las cotas y los pares de funcionamiento.

Acceda al menu AUTO y pulse el botén <PGM>

La pantalla muestra el mensaje PUSH. Pulse de nuevo el botéon <PGM>; se inicia el procedimiento de autocalibracion: la pantalla muestra el men-
saje PRG, mientras se controlan algunas maniobras completas.

Una vez finalizado el procedimiento, la pantalla muestra el mensaje OK.

El procedimiento puede realizarse desde cualquier posicion de la hoja y puede interrumpirse en cualquier momento pulsando simultdneamente las
teclas <+> y <->, o mediante la intervencion de las entradas STOP /PHOT O /PHOT C /DAS/ SWO+SWC.

Si el procedimiento no se completa con éxito, aparecerad el mensaje ERR; compruebe si hay obstaculos o puntos de friccion en la hoja.

3) CENTRAL DE MANDO COMPATIBLE ARC

IMPORTANTE, LEASE ATENTAMENTE:

El receptor de radio de este producto es compatible con los nuevos transmisores ARC (Advanced Rolling Code) que, gracias a la codificacion de 128 bits, garantizan
una mayor seguridad contra la clonacion. El almacenamiento de los nuevos transmisores ARC es totalmente similar al de los transmisores Rolling Code normales
con codificacion HCS, pero hay que tener en cuenta que:

1) Los transmisores ARC y Rolling Code HCS no se pueden memorizar en un solo receptor.

2) El primer transmisor memorizado establece el tipo de transmisores que se utilizaran posteriormente. Si el primer transmisor memorizado

es ARC, no sera posible memorizar transmisores Rolling Code HCS, y viceversa.

3) Los transmisores de codigo fijo solo pueden utilizarse junto con los transmisores Rolling Code HCS, poniendo la l6gica CVAR

a OFF. Por lo tanto, no se pueden utilizar en combinacién con transmisores ARC. Si el primer transmisor Rolling Code memorizado es un ARC, la l6gica CVAR
no tiene influencia.

4) Si se desea cambiar el tipo de transmisores, es necesario realizar un reinicio del receptor.

4) PROGRAMACION

La programacion de las diversas funciones de la central se realiza utilizando la pantalla LCD integrada en la central y ajustando los valores deseados
en los menus de programacion que se describen a continuacion.

El menu de pardmetros permite establecer un valor numérico para una funcioén, de forma similar a un trimmer de ajuste.

El menu Légicas permite activar o desactivar una funcién, de forma similar al ajuste de un dip-switch.

Otras funciones especiales siguen a los menus de parametros y logicas y pueden variar segun el tipo de central o la revisiéon del software.

4.1) PARA ACCEDER A LA PROGRAMACION

1 Pulse el boton <PG>; la pantalla pasara al primer menu de pardmetros«PAr».

Seleccione con el botén <+> 0 <-> el menu que desee seleccionar (PAr>>Lal>>rAd la>>nlAn>>rE5).

Pulse el boton <PG>; la pantalla mostrara la primera funcion disponible en el menu.

Seleccione con el botén <+> 0 <-> la funcion que desea modificar.

Pulse el boton <PG>; la pantalla mostrara el valor actualmente configurado para la funcién seleccionada.

Seleccione con el boton <+> o0 <-> el valor que desea asignar a la funcion.

Pulse el botdon <PG>; la pantalla mostrara el simbolo«Pri», que indica que la programacion se ha realizado correctamente.
Notas:

Al pulsar simultaneamente <+> y <-> dentro de un menu de funciones, se vuelve al menu superior sin realizar cambios.

Al pulsar simultaneamente <+> y <-> con la pantalla apagada, se muestra la version del software de la tarjeta.

Mantenga pulsada la tecla <+> o la tecla <-> para acelerar el incremento/decremento de los valores.

Tras una espera de 30 segundos, la central sale del modo de programacion y apaga la pantalla.

5) PARAMETROS, LOGICAS Y FUNCIONES ESPECIALES

En las tablas siguientes se describen las funciones individuales disponibles en la central.

5.1) PARAMETROS (FAr)

~No oabr~wN

MiN-MAX-

MENU FUNCION (Predeterminado) MEMO
t H Tiempo de cierre automatico. Activo solo con légica «TCA»=0ON. 3-240-(40 s)
c Al finalizar el tiempo establecido, la centralita ordena una maniobra de cierre.
,_ ™ Tiempo de trabajo del motor (solo con légica ENC:OFF). 1-250-(90s)
Lt Ajusta el tiempo de funcionamiento durante la fase de apertura y cierre del motor.
t PEd Regula el espacio recorrido por la hoja durante la apertura parcial (peatonal). 5-100-(15 %)
=™ Ajusta la distancia recorrida por la hoja durante la fase de desaceleracion.
=11 e \ 5-100-(10 %)
0 = desaceleracion desactivada
Pﬂa Ajusta el par aplicado al motor durante la fase de apertura.” 1-99-(70 %)
P,'-,'c Regula el par aplicado al motor durante la fase de cierre.* 1-99-(70 %)
PSQ Regula el par aplicado al motor durante la fase de desaceleracién en la apertura.* 1-99-(50 %)
PSC Regula el par aplicado al motor durante la fase de desaceleracién en cierre.* 1-99-(50 %)
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Ajusta el umbral de intervencion del dispositivo antiapisonamiento (encoder) durante la fase a

SEHU velocidad normal.* 0-99-(1 %)
99: sensibilidad maxima - 0: sensibilidad minima
Ajusta el umbral de intervenciéon del dispositivo antiaplastamiento (Encoder) durante la fase de

BEH;- desaceleracion.* 0-99-(1 %)
99: sensibilidad maxima - 0: sensibilidad minima

EL S Activo solo con logica SERL:ON. Regula el tiempo de activacion de la luz de servicio. 1-240-(60 s)

ibrA

Ajusta la fuerza del freno del motor.
0: frenado desactivado - 1: frenado minimo - 99: frenado maximo

0-99-(80 %)

Retardo de parada del motor en el final de carrera. Activo solo con la desaceleraciéon (TSM)
habilitada.

Ajusta el tiempo de retardo de parada del motor tras la activacién del final de carrera. Utilice un
valor proporcional al peso de la puerta; utilice estos valores orientativos:

b.’_ C 25 puertas muy pesadas (retardo mayor) 0-25-(0)
18 puertas pesadas
10 puertas medianas
1 puertas ligeras (retardo breve)
0 desactivado (sin retardo)
Activo solo con el parametro AUX1/AUX2 ajustado al valor 1.
t EC H Ajusta el tiempo de activacién del segundo canal de radio. 0-250-(1's)

Con el valor ajustado en 0, el contacto conmuta en modo biestable.

Activa la salida de alarma cuando al menos una de las siguientes entradas (STOP - PHOT O -
PHOT C - DAS - SWO+SWC) permanece activa durante el tiempo establecido.

Es necesario que uno de los pardmetros AUX esté ajustado en 7 (Salida de alarma)

Valor expresado en segundos.

10-240 (60 s)

Configura el modo de funcionamiento de la salida AUX1 (contacto N.O.)

0: salida SCA (luz de puerta abierta). El indicador esta apagado con la puerta cerrada, parpadea
con la puerta en movimiento y esta encendido con la puerta abierta.

1: salida de radio 2CH. La salida se controla desde el segundo canal de radio del receptor incor-
porado (véase el menu RADIO)

2: salida de luz de cortesia (el tiempo de activacion se configura mediante el parametro TLS)

3: salida luz de zona. El contacto se cierra durante toda la maniobra y durante todo el TCA, y

NIV

H'—'H { solo se vuelve a abrir cuando la puerta esta cerrada. 0-7-00)
4: salida de alimentacion de accesorios (para comprobacion de fotocélulas - borde sensible, en
combinacion con las légicas TST1-TST2-TST3)
5: salida intermitente
6: salida de alarma de puerta abierta (puerta abierta durante el doble del tiempo TCA configura-
do, contacto cerrado = alarma activa)
7: salida de alarma de entradas NC o error de tarjeta (contacto cerrado = alarma NO activa)

FH_,‘HE' Mismas opciones de funcionamiento que la salida AUX1, pero referidas a los bornes AUX2. 0-7-(4)

* ATENCION: Una configuracion incorrecta de estos parametros puede resultar peligrosa.

iRespete las normativas vigentes!

5.2) LOGICAS (Lah)

MENU FUNCION DEFAULT MEMO
Activa o desactiva el cierre automatico
t C F.' On: cierre automatico habilitado (ON)
Off: cierre automatico desactivado
Activa o desactiva la funcién condominial.
Hj,'_ On: funcién condominial habilitada. El impulso P.P. o del transmisor no tiene efecto durante la fase de apertura. (OFF)
Off: funcién condominial desactivada.
Habilita o deshabilita los comandos PP y PED durante la fase TCA.
fbc Fy' On: Comandos PP y PED no habilitados. (OFF)
Off: Comandos PP y PED habilitados.
Activa o desactiva el cierre rapido
5 ) On: cierre rapido habilitado. Con la puerta abierta o en movimiento, la intervencion de la fotocélula (OFF)
cL provoca el cierre automatico tras 3 s.Activo solo con EcA:ON
Desactivado: cierre rapido desactivado.
Selecciona el modo de funcionamiento del «Boton P.P.» y del transmisor.
(=1 On: Funcionamiento: ABRE > CIERRA > ABRE > (OFF)
Off: Funcionamiento: ABRE > STOP > CIERRA > STOP >
Activa o desactiva el pre-parpadeo.
Pr E On: Pre-parpadeo habilitado. El intermitente se activa 3 segundos antes del arranque del motor. (OFF)

Off: Pre-parpadeo desactivado.
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Activa o desactiva el intermitente durante el tiempo TCA.

L t C F.' Activado: Luz intermitente activa. (OFF)
Off: Luz intermitente desactivada.
Configura el modo de funcionamiento de las salidas AUX configuradas como salida intermitente (5).
ﬂb.’_ H On: Parpadeo (1 seg. Ony 1s Off) (OFF)
Off: Intermitente fijo (para usar con intermitentes que ya estan equipados con un circuito intermitente).
Activa o desactiva la funcion «<Hombre presente».
h l': r On: Funcionamiento Hombre presente. Se debe mantener pulsado el boton ABRE/CIERRA durante (OFF)
toda la maniobra.
Apagado: Funcionamiento automatico.
Activa o desactiva el encoder.
En.: On: Encoder activado. (ON)
Off: Encoder desactivado.
Activa o desactiva los transmisores de cédigo programable.
IMPORTANTE: Los transmisores de codigo programable solo se pueden utilizar junto con los
transmisores Rolling Code HCS.
C ,_,F.'r On: Receptor de radio habilitado exclusivamente para los transmisores Rolling Code (ARC o HCS; (ON)
el primer transmisor establece el modo de funcionamiento).
Off: Receptor habilitado para transmisores Rolling HCS y programables (autoaprendizaje y dip/
switch).
Activa o desactiva la verificacion de las fotocélulas en la entrada PHOT O.
E St ! On: Comprobacion habilitada. Si la verificacion da un resultado negativo, no se controla ninguna (OFF)
- maniobra.
Off: Comprobacion desactivada
Activa o desactiva la comprobacion de las fotocélulas en la entrada PHOT C.
On: Comprobacion habilitada. Si la verificacion da un resultado negativo, no se controla ninguna
ESEC : (OFF)
maniobra.
Off: Comprobacion desactivada
Activa o desactiva la PRUEBA de la entrada COSTA (BAR).
La activacion de la funcién TEST solo es posible con el uso de los articulos SC.RF y RF/RF.SUN;
,: St 3 consulte las instrucciones especificas. (OFF)
On: Comprobacion habilitada. Sila comprobacién da un resultado negativo, no se controla ninguna
maniobra. Véase la fig. 7 - «<BAR TEST».
Off: Comprobacion desactivada
Selecciona el modo de funcionamiento de la entrada PHOT C.
On: Entrada PHOT C activa tanto en apertura como en cierre.
En apertura: la apertura del contacto provoca la parada del motor; cuando se libera la fotocélula,
el motor se pone en marcha en apertura.
F’hc .'_ En cierre: la apertura del contacto provoca la parada del motor; cuando se libera la fotocélula, el (OFF)
motor invierte el sentido de marcha (abre).
Off: Entrada PHOT C activa solo en cierre.
En cierre: la apertura del contacto provoca la parada del motor y la inversion instantanea del sentido
de marcha (abre).
Activa o desactiva la funcién de arranque.
Spn On: Prueba activada. Al inicio de cada maniobra, durante 2 s, el motor funciona al par maximo. (ON)
Off: Realiza arranques a velocidad reducida durante 2 segundos para luego pasar a velocidad normal.
Selecciona el sentido de apertura del motor (véase la Fig. 4):
,n. fn,_, On: Motor instalado a la derecha (OFF)
Off: Motor instalado a la izquierda
Modifica el modo de funcionamiento de las entradas PHOT OPEN y BAR en caso de que se
hayan instalado bandas sensibles en los bordes méviles de apertura y cierre (véase la Fig. 4).
On: La entrada PHOT OPEN asume una funcién andloga a la entrada BAR, pero invierte el movi-
miento durante 3 s solo durante la fase de apertura. El sensor conectado a la entrada BAR esta
bAr . . (OFF)
activo solo durante la fase de cierre.
Off: La intervencién del sensor conectado a la entrada BAR detiene el movimiento de la hoja e
invierte el sentido durante unos 3 s, tanto en apertura como en cierre.
La entrada PHOT OPEN retoma el funcionamiento de la fotocélula activa en apertura.
Activa o desactiva la insercion remota de los radiotransmisores (véase el apartado APRENDIZAJE REMOTO).
r E ,'-,' On: Activacion remota habilitada (ON)

Off: Activacion remota desactivada.
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5.3) RADIO (-Ad /)

MENU FUNCION
Al seleccionar esta funcion, el receptor queda a la espera (PL5h) de un cédigo transmisor que se asignara a la funcién paso a paso.
PP Pulse la tecla del transmisor que desea asignar a esta funcion.

Si el cédigo es valido, se memoriza y se muestra el mensaje oH
Si el cédigo no es valido, se muestra el mensaje Err.

Al seleccionar esta funcion, el receptor se pone en espera (Push) de un cédigo de transmisor para asignarlo al segundo canal de radio.
h Pulse la tecla del transmisor que desea asignar a esta funcion.

Si el cédigo es valido, se almacena y se muestra el mensaje OK
Si el cédigo no es valido, se muestra el mensaje Err.

M
™

Al seleccionar esta funcion, el receptor se pone en espera (PLiSh) de un codigo de transmisor para asignarlo a la funcién PED. Pulse
PEd Ia_ tecle} d_el transrp_isor que deseg asignar a esta funcion. _

Si el cédigo es valido, se memoriza y se muestra el mensaje oH
Si el cédigo no es valido, se muestra el mensaje Err.

Al seleccionar esta funcion, el receptor queda a la espera (PL5h) de un cédigo transmisor que se va a borrar de la memoria.
C ,'_ r Si el cédigo es valido, se borra y se muestra el mensaje oH
Si el cédigo no es valido o no esta presente en la memoria, se muestra el mensaje Err

r t r Borra completamente la memoria del receptor. Se solicita la confirmacién de la operacion.

5.4) NUMERO DE MANIOBRAS (n/1fn)

Muestra el nimero de ciclos completos (abre+cierra) realizados por la automatizacion. Al pulsar por primera vez el botén <PG>, se muestran los 4
primeros digitos; al pulsarlo por segunda vez, los 4 dltimos. Ej. <PG> 0 {2 >>> <PG> 3456: 123 456 ciclos realizados.

5.5) CICLOS DE MANTENIMIENTO (7iAc )

Esta funcién permite activar la sefializacion de solicitud de mantenimiento tras un nimero de maniobras establecido por el instalador.

Para activar y seleccionar el nimero de maniobras, proceda de la siguiente manera:

Al pulsar el botén <PG>, la pantalla muestra OFF, lo que indica que la funcién esta desactivada (valor por defecto).

Con los botones <+> y <->, seleccione uno de los valores numeéricos propuestos (de OFF a 100). Los valores deben entenderse como cientos de
ciclos de maniobras (por ejemplo: el valor 50 indica 5000 maniobras).

Pulse el botén OK para activar la funcién. La pantalla muestra el mensaje PROG.

La solicitud de mantenimiento se indica al usuario mediante el parpadeo prolongado de la luz intermitente al final de la maniobra durante unos 10 s.

5.6) RESET (-£5)

RESET de la central. jATENCION!: Restablece los valores predeterminados de la central.
Al pulsar por primera vez el boton <PG>, parpadeara la inscripcién RES; al pulsar de nuevo el botén <PG>, se reiniciara la centralita.
Nota: No se borran los transmisores del receptor, ni la posicion ni el recorrido de la hoja.

5.7) AUTOSET (ALito)

Realiza el aprendizaje del recorrido de la automatizacion y el ajuste de los pares de funcionamiento.
Véase el apartado AUTOAPRENDIZAJE

5.8) CONTRASENA DE ACCESO (codf)

Permite introducir un cédigo de proteccién para acceder a la programacion de la central.

Es posible introducir un cédigo alfanumérico de cuatro caracteres utilizando los nimeros del 0 al 9 y las letras A-B-C-D-E-F.

El valor predeterminado es 0000 (cuatro ceros) e indica la ausencia de cédigo de proteccion.

En cualquier momento es posible cancelar la operacién de introduccién del cédigo pulsando simultdneamente las teclas + y -. Una vez introducida
la contrasefia, es posible operar en la central, entrando y saliendo de la programacion durante unos 10 minutos, para permitir las operaciones de
ajuste y prueba de las funciones.

Al sustituir el cédigo 0000 por cualquier otro cédigo, se habilita la proteccién de la central, impidiendo el acceso a todos los menus. Si desea intro-
ducir un cédigo de proteccioén, proceda de la siguiente manera:

- Seleccione el menu Code y pulse PG.

- se muestra el codigo 0000, incluso si ya se ha introducido previamente un cédigo de proteccion.

- con las teclas + y - se puede variar el valor del caracter parpadeante.

- con la tecla OK se confirma el caracter parpadeante y se pasa al siguiente.

- Tras introducir los 4 caracteres, aparece un mensaje de confirmacion «CONF».

- tras unos segundos, vuelve a aparecer el cédigo 0000

- es necesario volver a confirmar el cddigo de proteccioén introducido anteriormente, para evitar entradas involuntarias.

Si el cédigo coincide con el anterior, se muestra un mensaje de confirmacion «OK».

La central sale automaticamente de la fase de programacion y, para volver a acceder a los menus, sera necesario introducir el cédigo de proteccion
memorizado.

IMPORTANTE: ANOTE el cédigo de proteccién y GUARDELO EN UN LUGAR SEGURO para futuras operaciones de mantenimiento.

Para eliminar un cédigo de una central protegida, es necesario entrar en la programacion con la contrasefa y restablecer el cédigo al valor
predeterminado 0000. EN CASO DE PERDIDA DEL CODIGO, ES NECESARIO PONERSE EN CONTACTO CON EL SERVICIO DE ASISTENCIA
TECNICA AUTORIZADA, PARA EL RESET TOTAL DE LA CENTRAL.

ATENCION:
Tras cualquier modificacion de la Idgica o reinicio de la central, es necesario realizar un procedimiento de autoaprendizaje
(Menu Auto - véase Autoaprendizaje de cotas)
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6) MODO DE FUNCIONAMIENTO CON ENCODER ACTIVADO/DESACTIVADO
Con LOGICA ENC=ON:

- El sensor antiapisonamiento esta activado. Ajuste la sensibilidad mediante los parametros SEAu 4 SER- dE conformidad con la normativa vigente.
Un ajuste preciso del freno del motor (pardmetro ihrR) también puede contribuir al cumplimiento de las normas de seguridad.

- Si se activa la desaceleracion cambiando el parametro TSM de 0 a un valor superior, es necesario realizar un procedimiento de autoaprendizaje.

Una vez registrado el recorrido, la central gestionara automaticamente las fases de desaceleracion en apertura y cierre. El espacio de desaceleracion se
puede aumentar o disminuir mediante el parametro £571.

La carrera se actualiza constantemente y se guarda en la memoria junto con la posicién de la puerta en caso de corte de corriente.

Con LOGICA ENC=OFF:

- El sensor antiapisonamiento esta desactivado.

- Si el parametro £57> 0 (desaceleracion activada), la primera maniobra se realiza a velocidad normal para el aprendizaje del recorrido de la hoja, incluso
en caso de falta de red.

7) APRENDIZAJE REMOTO DE TRANSMISORES

Si se dispone de un transmisor ya memorizado en el receptor, es posible realizar el aprendizaje por radio a distancia (sin necesidad de acceder a la
central). La I6gica REM debe estar activada.

IMPORTANTE: El procedimiento debe realizarse con las puertas abiertas durante la pausa TCA.

Proceda de la siguiente manera:

1 Pulse la tecla oculta del transmisor ya memorizado.

2 Pulse, en un plazo de 5 segundos, la tecla del transmisor ya memorizado correspondiente al canal que se va a asociar al nuevo transmisor. El indicador
luminoso se enciende.

3 Pulse, en un plazo de 10 segundos, la tecla oculta del nuevo transmisor.

4 Pulse, en un plazo de 5 segundos, la tecla del nuevo transmisor que desea asociar al canal elegido en el punto 2. El indicador luminoso se apaga.

5 El receptor memoriza el nuevo transmisor y sale inmediatamente de la programacion.

8) DIAGNOSTICO

En caso de anomalias de funcionamiento, es posible visualizar, pulsando la tecla + o -, el estado de
todas las entradas (fin de carrera, mando y seguridad). A cada entrada se le asocia un segmento de la
pantalla que, en caso de activacion, se ilumina segun el siguiente esquema.

PHOT C DAS

9) FUSIBLES

F1 Fusible de proteccién del transformador
F2 Fusible de proteccién de salida de accesorios y sefiales
F3 Fusible de proteccién de la salida del motor y la luz intermitente

10) MENSAJES DE ERROR

A continuacion se enumeran algunos mensajes que aparecen en la pantalla en caso de anomalias de funcionamiento:

Err i Motor Solicite asistencia técnica.

compruebe las conexiones, la alineacion correcta de la fotocélula PHOT O o la pre-

Err4d error en la verificacion del circuito PHOT O ) .,
sencia de obstaculos.

comprobar las conexiones, la alineacion correcta de la fotocélula PHOT C o la pre-

ErrS error de verificacion del circuito PHOT C - .
sencia de obstaculos.

Err Error de verificacién del circuito DAS Compru_ebe las co’neX|ones, el funcionamiento de los dispositivos conectados o la
presencia de obstaculos.

Enc Error del encoder Error de conexién o fallo del dispositivo encoder.

RNP Deteccion de obstaculo Indica la presencia de un obstaculo (dispositivo antiaplastamiento)
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POL UWAGI
INFORMACJE OGOLNE
Zabrania sie uzywania produktu do celéw lub w sposob nieprzewidziany w niniejszej instrukcji. Nieprawidtowe uzytkowanie moze
spowodowacé uszkodzenie produktu i stanowi¢ zagrozenie dla osob i mienia. Nie ponosimy zadnej odpowiedzialnosci za nieprze-
strzeganie zasad prawidtowej techniki budowy bram, a takze za deformacije, ktére moga wystgpi¢ podczas uzytkowania. Niniejsza
instrukcje nalezy zachowac do wykorzystania w przysztosci.
INFORMACJE DLA INSTALATORA
Niniejsza instrukcja jest przeznaczona wytgcznie dla personelu wykwalifikowanego do montazu i konserwacji automatycznych

@) urzadzen otwierajgcych.

Instalacja musi by¢ wykonana przez wykwalifikowany personel (profesjonalny instalator, zgodnie z normg EN12635), z zachowa-
niem zasad prawidtowej techniki i obowigzujgcych norm. Nalezy sprawdzi¢, czy konstrukcja bramy nadaje sie do automatyzaciji.
Instalator musi dostarczy¢é wszystkie informacje dotyczgce automatycznego, recznego i awaryjnego dziatania automatyki oraz
przekazac uzytkownikowi instalacji instrukcje obstugi.

OGOLNE OSTRZEZENIA

Materiaty opakowaniowe nie powinny by¢ pozostawiane w zasiegu dzieci, poniewaz stanowig potencjalne zagrozenie. Nie nalezy
wyrzucac¢ materiatdw opakowaniowych do srodowiska, ale nalezy je posortowac wedtug rodzajow (np. karton, styropian) i utylizowac
zgodnie z lokalnymi przepisami.

Nie pozwalaj dzieciom bawi¢ sig¢ urzadzeniami sterujacymi produktu. Piloty nalezy przechowywac¢ w miejscu niedostepnym dla dzieci.
Produkt ten nie jest przeznaczony do uzytku przez osoby (w tym dzieci) o ograniczonych zdolnosciach fizycznych, sensorycznych
lub umystowych, lub osoby nieposiadajace odpowiedniej wiedzy, chyba ze znajdujg sie pod nadzorem lub otrzymaty instrukcje
obstugi od 0sdb odpowiedzialnych za ich bezpieczenstwo. Zastosowac wszystkie urzadzenia zabezpieczajgce (fotokomarki, listwy
czute itp.) niezbedne do ochrony obszaru przed niebezpieczernistwem uderzenia, zgniecenia, przeciagniecia, przygniecenia. Nalezy
uwzgledni¢ obowigzujgce przepisy i dyrektywy, kryteria dobrej techniki, zastosowanie, srodowisko instalacji, logike dziatania sy-
stemu i sity wytwarzane przez automatyke.

Instalacja musi by¢ wykonana przy uzyciu urzadzen zabezpieczajacych i sterujgcych zgodnych z normami EN12978 i EN12453.
Zalecamy stosowanie oryginalnych akcesoridw i czesci zamiennych, poniewaz w przypadku uzycia nieoryginalnych czesci produkt
nie bedzie objety gwarancja.

Wszystkie czesci mechaniczne i elektroniczne sktadajace sie na automatyke spetniaja obowigzujace wymagania i normy oraz
posiadajg oznaczenie CE.

A\

BEZPIECZENSTWO ELEKTRYCZNE

W sieci zasilajgcej nalezy przewidzie¢ wytacznik/odtacznik wielobiegunowy o odlegtosci otwarcia stykdw réwnej lub wiekszej niz 3 mm.
Nalezy sprawdzi¢, czy przed instalacjg elektryczng znajduje sie odpowiedni wytgcznik réznicowopradowy i zabezpieczenie
nadpradowe.

Niektdére rodzaje instalacji wymagaja podfaczenia skrzydta do instalacji uziemiajgcej zgodnej z obowigzujgcymi normami
bezpieczenstwa.

Podczas instalacji, konserwaciji i napraw nalezy odtaczy¢ zasilanie przed przystapieniem do prac przy czesciach elektrycznych.
Nalezy réwniez odtaczy¢ ewentualne baterie buforowe, jesli sa obecne. Instalacja elektryczna i logika dziatania muszag by¢ zgodne
z obowiazujgcymi przepisami. Przewody zasilane réznymi napieciami musza by¢ fizycznie oddzielone lub odpowiednio izolowa-
ne dodatkowa izolacja o grubosci co najmniej 1 mm. Przewody musza by¢ dodatkowo zamocowane w poblizu zaciskéw. Przed
podtgczeniem napiecia nalezy ponownie sprawdzi¢ wszystkie potaczenia. Niewykorzystane wejscia N.C. musza by¢ zmostkowane.

A

UTYLIZACJA

Jak wskazuje symbol obok, nie wolno wyrzucac tego produktu do odpadéw komunalnych, poniewaz niektére jego czesci moga byé
szkodliwe dla srodowiska i zdrowia ludzkiego, jesli zostang nieprawidtowo zutylizowane. Urzgdzenie nalezy zatem dostarczy¢ do
odpowiednich punktéw zbiérki odpaddw lub zwrdécié sprzedawcy przy zakupie nowego, réwnowaznego urzadzenia. Niewtasciwe
usuwanie produktu przez uzytkownika skutkuje natozeniem sankcji administracyjnych przewidzianych w obowigzujgacych przepisach.

Opisy i ilustracje zawarte w niniejszej instrukcji nie sa wiazace. Nie zmieniajac zasadniczych cech produktu, producent zastrzega sobie prawo do wprowadzania
wszelkich zmian technicznych, konstrukcyjnych lub handlowych bez zobowigzania sie do aktualizacji niniejszej publikacji.

4 )
DANE TECHNICZNE
Zasilanie sieciowe 230 V AC 50/60 Hz
Wyijscie silnika 1 silnik 230 V AC
Maksymalna moc silnika 1000 W
Wyijécie zasilania akcesoridéw 24V AC, maks. 1 A.
Stopien ochrony IP 40
Temp. pracy -20°C / +50°C
Odbiornik radiowy 433,92 MHz wbudowany i konfigurowalny
(kod zmienny lub staty + kod zmienny + ARC Advanced Rolling Code)
Liczba koddw, ktére mozna zapisac 64
g J
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1) CENTRALA STERUJACA CP.BULL-RI - MATRIX

1.1) FUNKCJE WEJSC/WYJSC

Liczba za- . .
Cisk6ow Funkcja Opis
1-2 Zasilanie Wejscie 230 V AC 50 Hz (1-fazowe/2-neutralne)
Podtaczenie uziemienia. Nalezy uzy¢ ztacza przewidzianego na ptycie mocujacej centrali.
3 GND Podtaczenie uziemienia jest OBOWIAZKOWE, poprzez to podtaczenie uziemiane sa rowniez metalo-
we elementy konstrukcyjne napedu
4-5 Antena Podtaczenie anteny do wbudowanego odbiornika radiowego (4 — sygnat / 5 — ekran).
8-9 24V AC Wyjscie zasilania akcesoriow 24 V AC/1 A max
10-11 AUX 1 Wyijécie z bezpotencjatowym stykiem (24 V/1 A max.) konfigurowalne za pomoca parametru roboczego AUX1.
12-13 AUX 2 Wyjscie z bezpotencjatowym stykiem (24 V/1 A max.) konfigurowalne za pomoca parametru roboczego AUX2.
14 COM Wspdlny dla wejs¢ sterujacych.
15 OPEN Wejscie przycisku OTWARZA (styk NO). Styk moze by¢ uzywany do otwierania czasowego za pomoca
timera.
16 CLOSE Wejscie przycisku ZAMYKA (styk NO)
17 Krok po kroku Wejscie przycisku krok po kroku (styk N.O.)
Wejscie przycisku (styk NO), steruje czesciowym otwarciem, konfigurowalny za pomoca parametru £PEd.
18 PED Po uptywie czasu TCA (jesli jest aktywne) nastepuje polecenie zamknigcia.
Mozliwe jest podtaczenie timera do otwierania w okreslonych przedziatach czasowych.
19 COM Wspdlne dla wytacznikéw kraricowych i zabezpieczen
20 STOP Wejscie przycisku STOP (styk N.C.)
Wejscie (styk N.C.) dla urzadzen zabezpieczajacych (np. fotokomorek).
W fazie zamykania: otwarcie styku powoduje zatrzymanie silnika, a gdy fotokomoérka zostanie zwolniona,
21 PHOT O silnik zmienia kierunek ruchu (otwiera).
W fazie otwierania: otwarcie styku powoduje zatrzymanie silnika; gdy fotokomérka zostanie zwolniona,
silnik ponownie uruchamia sie w kierunku otwierania.
22 SWO Wejscie krancowe OTWARCIE (styk NC)
23 SWC Wejscie kranncowe ZAMYKA (styk N.C.)
Wejscie (styk N.C.) dla urzadzen zabezpieczajacych (np. fotokomorki).
24 PHOT C W fazie zamykania: Zachowanie konfigurowalne przez logike Phcl.
W fazie otwierania: Zachowanie konfigurowalne przez logike Phel.
Wejscie stykowe Krawedz czuta
DAS Krawedz rezystancyjna: zworki ,DAS” zamkniete
25-26 Kraweds czula KrawedZ mechaniczna: zworka ,,DAS” otwarta
e Uruchomienie krawedzi czutej zatrzymuje ruch skrzydta i odwraca kierunek ruchu na okoto 3 sekundy.
Jesli nie uzywa sie krawedzi czutej: zworke ,,DAS” otwarta, mostkowac zaciski 25-26.
. Podtaczenie silnika 230 V AC - jednofazowego:
27-28-29 Silnik 27-faza/28-wspolny/29-faza
27-30 Kondensator Podtaczenie kondensatora
31-32 Swiatto migajace Podtaczenie lampki ostrzegawczej 230 V AC, maks. 40 W .
Centrala jest wyposazona we wbudowany modut radiowy do odbioru sygnatéw z pilotéw o kodzie zmiennym, kodzie ARC (Advanced
Rolling-Code) lub statym, o czestotliwosci 433,92 MHz.

1

Odtacz zasilanie.

Sprawdz potaczenia:

2) Recznie odblokowac skrzydto, przesunac je do okoto potowy skoku i ponownie zablokowac.

4

Wydac polecenie krok po kroku za pomoca przycisku lub pilota.

5) Skrzydto powinno sie otworzyc. Jesli tak sig nie stanie, nalezy uzyc¢ logiki MINV w celu odwrdcenia kierunku otwierania.
6) Odtaczy¢ zasilanie/przywrocic zasilanie.
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2) SAMOUCZENIE ODLEGLOSCI | KALIBRACJA URZADZENIA ZABEZPIECZAJACEGO
PRZED ZACISKNIECIEM

Po zamontowaniu automatyki, wykonaniu potaczen elektrycznych i zaprogramowaniu wszystkich wymaganych funkcji nalezy przeprowadzi¢ sa-
mouczenie odlegtosci i momentéw obrotowych.

Przej$¢ do menu AUTO i nacisna¢ przycisk <PGM>

Na wyswietlaczu pojawi sie napis PUSH. Nacisna¢ ponownie przycisk <PGM>, rozpocznie sie procedura autokalibracji: na wyswietlaczu pojawi sie
napis PRG, podczas gdy wykonywane sa niektére petne manewry.

Po zakoriczeniu procedury na wyswietlaczu pojawi sie napis OK.

Procedure mozna przeprowadzi¢ z dowolnej pozycji skrzydfa i mozna jg przerwa¢ w dowolnym momencie poprzez jednoczesne nacisniecie
przyciskow <+> i <-> lub poprzez zadziatanie wejs¢ STOP /PHOT O /PHOT C /DAS/ SWO+SWC.

Jesli procedura nie zakoriczy sie powodzeniem, wyswietli sie komunikat ERR. Nalezy sprawdzi¢, czy na skrzydle nie ma przeszkdd lub punktéw tarcia.

3) KOMPATYBILNY PANEL STEROWANIA ARC

WAZNE, PRZECZYTAJ UWAZNIE:

Odbiornik radiowy w tym produkcie jest kompatybilny z nowymi nadajnikami ARC (Advanced Rolling Code), ktére dzieki 128-bitowemu kodowaniu gwarantujg
wyzszy poziom zabezpieczenia przed skopiowaniem. Zapamietywanie nowych nadajnikdw ARC jest catkowicie analogiczne do zapamigtywania zwyktych nadajnikéw
Rolling Code z kodowaniem HCS, ale nalezy pamietac, ze:

1) Nadajniki ARC i Rolling Code HCS nie moga by¢ zapisane w jednym odbiorniku.

2) Pierwszy zapamietany nadajnik okresla typ nadajnikéw, ktore bedg uzywane w przysztosci. Jesli pierwszy zapisany nadajnik

jest ARC, nie bedzie mozna zapisa¢ nadajnikéw Rolling Code HCS i odwrotnie.

3) Nadajniki o statym kodzie mogg by¢ uzywane wytgcznie w potgczeniu z nadajnikami Rolling Code HCS, przy czym logika CVAR

na OFF. Nie mozna ich zatem uzywac w potgczeniu z nadajnikami ARC. Je$li pierwszym zapamietanym nadajnikiem Rolling Code jest ARC, logika CVAR nie ma
znaczenia.

4) Jesli chcesz zmieni¢ typ nadajnikéw, konieczne jest zresetowanie odbiornika.

4) PROGRAMOWANIE

Programowanie réznych funkcji centrali odbywa sie za pomoca wyswietlacza LCD znajdujacego sie na panelu sterowania i ustawiajac zadane wartosci
W menu programowania opisanym ponize;j.

Menu parametréw umozliwia ustawienie wartosci liczbowej dla funkciji, podobnie jak w przypadku trymera regulacyjnego.

Menu logiczne umozliwia wtgczenie lub wytaczenie funkcji, podobnie jak w przypadku ustawiania przetacznika DIP.

Inne funkcje specjalne znajduja sie po menu parametréw i logiki i moga sie rézni¢ w zaleznosci od typu centrali lub wersji oprogramowania.

4.1) ABY PRZEJSC DO PROGRAMOWANIA

1 Nacisna¢ przycisk <PG>, wyswietlacz przejdzie do pierwszego menu parametréw,,PRr”.
Za pomoca przycisku <+> lub <-> wybra¢ menu, ktére ma zosta¢ wybrane (PRr>>Lal>>rAd la>>nliRn>>rE£5).
Nacisnac¢ przycisk <PG>, wyswietlacz pokaze pierwsza dostepna funkcje w menu.
Za pomoca przycisku <+> lub <-> wybrac funkcje, ktéra chce sie zmodyfikowac.
Nacisna¢ przycisk <PG>, na wyswietlaczu pojawi si¢ aktualnie ustawiona wartosc dla wybranej funkcji.
Za pomoca przycisku <+> lub <-> nalezy wybrac wartos¢, ktéra zamierza sie przypisa¢ do funkgciji.
Nacisna¢ przycisk <PG>, na wys$wietlaczu pojawi sie sygnat,Pr 5", wskazujacy na pomysine zaprogramowanie.
Uwagi:
Jednoczesne nacisniecie przyciskow <+> i <-> w menu funkcji pozwala powréci¢ do menu wyzszego poziomu bez wprowadzania zmian.
Jednoczesne nacisniecie przyciskow <+> i <-> przy wytaczonym wyswietlaczu powoduje wyswietlenie wersji oprogramowania karty.
Przytrzymaj przycisk <+> lub <->, aby przyspieszy¢ zwigkszanie/zmniejszanie wartosci.
Po 30 sekundach oczekiwania centrala wychodzi z trybu programowania i wytacza wyswietlacz.

5) PARAMETRY, LOGIKA | FUNKCJE SPECJALNE

W ponizszych tabelach opisano poszczegdine funkcje dostepne w centrali.

5.1) PARAMETRY (PAr)

~No oabr~wN

MIN-MAX-

MENU FUNKCJA g MEMO
(Domysinie)
t H Czas automatycznego zamkniecia. Aktywna tylko przy logice ,TCA”=ON.
C . ) h LS 3-240-(40s)
Po uptywie ustawionego czasu centrala steruje zamknieciem.
" Czas pracy silnika (tylko z logika ENC:OFF).
1= . ok o 1-250-(90s)
- Reguluje czas pracy podczas fazy otwierania i zamykania silnika.
t P E d Reguluje odlegtos¢, jaka pokonuije skrzydto podczas czesciowego otwarcia (dla pieszych). 5-100-(15%)
t ’:'n":' Reguluje odleg’rosc pokonywana przez skrzydto podczas fazy zwalniania. 5-100-(10%)
0 = hamowanie wytaczone
Pﬂa Reguluje moment obrotowy silnika podczas fazy otwierania 1-99-(70%)
P,'-,'c Reguluje moment obrotowy silnika podczas fazy zamykania 1-99-(70%)
PSQ Reguluje moment obrotowy silnika podczas fazy zwalniania podczas otwierania 1-99-(50%)
PSC Reguluje moment obrotowy silnika podczas fazy zwalniania podczas zamykania 1-99-(50%)
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Reguluje prég zadziatania urzadzenia zabezpieczajacego przed przytrzasnieciem (enkoder) podczas

SEHU fazy pracy z normalna predkoscia.* 0-99 (1%)
99: maksymalna czuto$¢ - 0: minimalna czutos$¢
Reguluje prég zadziatania urzadzenia zabezpieczajacego przed przygnieceniem (enkoder) podczas

BEH;- fazy zwalniania.* 0-99 (1%)
99: maksymalna czuto$¢ - 0: minimalna czutos$¢

ELS Aktywne tylko przy logice SERL:ON. Reguluje czas wiaczenia $wiatta serwisowego. 1-240-(60s)

ibrA

Reguluje site hamowania silnika.
0: hamowanie wytaczone - 1: minimalne hamowanie - 99: maksymalne hamowanie

0-99 (80%)

Opdznienie zatrzymania silnika przy osiagnieciu kraiica skoku. Aktywne tylko przy wiaczonym
spowolnieniu (TSM).

Reguluje czas opdznienia zatrzymania silnika po zadziataniu wytacznika kraricowego. Nalezy

uzy¢ wartosci proporcjonalnej do ciezaru bramy, stosujac nastepujace wartosci orientacyjne:

b .'_ C 25  bardzo ciezkie bramy (dtuzsze opdznienie) 0-25-(0)
18 ciezkie bramy
10  bramy srednie
1 bramki lekkie (krotkie opdznienie)
0 wyfaczone (brak opdznienia)
Aktywne tylko przy ustawieniu parametru AUX1/AUX2 na wartos$¢ 1.
t E C H Reguluje czas aktywacji drugiego kanatu radiowego. 0-250-(1 s)

Przy wartosci ustawionej na 0 styk przetacza sie w tryb bistabilny.

Aktywuje wyjécie alarmowe, gdy przynajmniej jedno z ponizszych wej$¢ (STOP - PHOT O - PHOT
C - DAS - SWO+SWC) pozostaje aktywne przez ustawiony czas.

Konieczne jest, aby jeden z parametrow AUX byt ustawiony na 7 (Wyjscie alarmowe)

Warto$¢ wyrazona w sekundach.

10-240 (60 s)

Ustawia tryb pracy wyjscia AUX1 (styk NO)

0: wyjscie SCA (kontrolka otwartej bramy). Kontrolka jest wytaczona przy zamknietych drzwiach,
miga przy ruchomych drzwiach, jest wigczona przy otwartych drzwiach.

1: wyjscie radiowe 2CH. Wyjscie jest sterowane przez drugi kanat radiowy wbudowanego odbior-
nika (patrz menu RADIO)

2: wyjscie swiatta orientacyjnego (czas aktywaciji jest ustawiany przez parametr TLS)

3: wyjscie oswietlenia strefowego. Styk pozostaje zamkniety przez caty czas trwania manewru i
przez caty czas trwania TCA, otwiera si¢ ponownie dopiero po zamknigciu bramy.

4: wyjscie zasilania akcesoriow (do sprawdzania fotokomérek — listwy czutej, w potagczeniu z
logikami TST1-TST2-TST3)

5: wyjscie migajace

6: wyjscie alarmu bramy otwartej (brama otwarta przez czas dwukrotnie diuzszy od ustawionego
TCA, styk zamkniety = alarm aktywny)

7: wyjscie alarmu wejs¢ NC lub btedu karty (styk zamkniety = alarm NIEaktywny)

ALUHZ

Te same opcje dziatania wyjscia AUX1, ale odnoszace sie do zaciskdw AUX2.

0-7-(4

* UWAGA: Nieprawidtowe ustawienie tych parametréw moze by¢ niebezp|
Nalezy przestrzega¢ obowiazujacych przepisow!

ieczne.

5.2) LOGIKI (Loafl)

MENU

FUNKCJA

DEFAULT

MEMO

Wiacza lub wytgcza automatyczne zamykanie
Wiaczone: automatyczne zamykanie wtaczone
Wytaczone: automatyczne zamykanie wytaczone

(W)

Wiacza lub wytacza funkcje wspdlinotowa.
Wiaczone: funkcja wspdina wtgczona. Impuls P.P. lub nadajnika nie ma wptywu podczas fazy otwierania.
Wytaczone: funkcja wspdlnoty mieszkaniowej wytaczona.

(WYL.)

Wiacza lub wytacza polecenia PP i PED podczas fazy TCA.
WH1.: Polecenia PP i PED nie sa wtaczone.
Whyt.: Polecenia PP i PED wigczone.

(WYL.)

Wiacza lub wytacza szybkie zamykanie

Witaczone: szybkie zamykanie wiaczone. Gdy brama jest otwarta lub w ruchu, zadziatanie fotokomorki
powoduje automatyczne zamkniecie po 3 sekundach.Aktywne tylko przy £cA:ON

Wht.: szybkie zamykanie wytaczone.

(WYL.)

Wybierz tryb dziatania ,przycisku P.P.” i nadajnika.
Wiaczone: Dziatanie: OTWORZ > ZAMKNIJ > OTWORZ >
Whyt.: Dziatanie: OTWORZ > STOP > ZAMKNIJ > STOP >

(WYL.)

PrE

Witacza lub wytgcza przedmiotowe miganig.
Wiaczone: Wstepne miganie wiaczone. Swiatto ostrzegawcze wigcza sie na 3 sekundy przed
uruchomieniem silnika.

(WYL.)

Whyt.: Wstepne miganie wytaczone.
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Wiacza lub wytacza miganie podczas czasu TCA.
Wigczone: Miganie aktywne.
Whyt.: Swiatto ostrzegawcze nieaktywne.

(WYL.)

=J
o~
==
pu g

Ustawia tryb dziatania wyj$s¢ AUX ustawionych jako wyjscia migajace (5).
Wiaczone: Miganie (1 sek. Wigczone i 1 s Wytaczone)
Off: State miganie (do stosowania z lampami migajacymi juz wyposazonymi w obwdéd przerywany).

(WYL.)

hEr

Wiacza lub wytacza funkcje ,Cztowiek obecny”.

Wiaczone: Funkcja ,Cztowiek obecny”. Przyciski OTWORZ/ZAMKNIJ musza byé wcisniete przez
caty czas trwania manewru.

Wytaczone: Dziatanie automatyczne.

(WYL

Enc

Wiacza lub wytacza enkoder.
WHi.: Enkoder wigczony.
Whyt.: Enkoder wytgczony.

(W)

cufr

Wiacza lub wytacza nadajniki z kodem programowalnym.

WAZNE: Nadajniki z kodem programowalnym moga byé uzywane wytacznie w potaczeniu z na-
dajnikami Rolling Code HCS.

WHt.: Odbiornik radiowy wtaczony wytacznie dla nadajnikéw Rolling Code (ARC lub HCS, pierwszy
nadajnik ustawia tryb pracy).

Whyt.: Odbiornik wtaczony dla nadajnikéw Rolling HCS i programowalnym (samouczenie i dip/switch).

Wiacza lub wytacza sprawdzanie fotokomoérek na wejsciu PHOT O.

WHt.: Sprawdzanie wtaczone. Jesli weryfikacja zakoriczy sie wynikiem negatywnym, nie zostanie
uruchomiona zadna operacja.

Wht.: Kontrola wytaczona

(WYL.)

Wiacza lub wytacza sprawdzanie fotokomoérek na wejsciu PHOT C.

WHt.: Sprawdzanie witagczone. Jesli weryfikacja zakoriczy sie wynikiem negatywnym, nie zostanie
uruchomiona zadna operacja.

Wht.: Kontrola wytaczona

(WYL.)

ESES

Witacza lub wytacza TEST wejscia COSTA (BAR).

Aktywacija funkcji TEST jest mozliwa tylko przy uzyciu artykutéw SC.RF i RF/RF.SUN, zapoznaj sie
z odpowiednia instrukcja.

Wt.: Sprawdzanie wtaczone. Jesli wynik testu jest negatywny, nie zostanie uruchomiona zadna
operacja. Zob. rys. 7 — ,BAR TEST”.

Whyt.: Kontrola wytaczona

(WYL.)

Phcl

Wybiera tryb pracy wejscia PHOT C.

On: Wejscie PHOT C aktywne zaréwno podczas otwierania, jak i zamykania.

Podczas otwierania: otwarcie styku powoduje zatrzymanie silnika, a gdy fotokomorka zostanie
zwolniona, silnik ponownie uruchamia si¢ w kierunku otwierania.

Podczas zamykania: otwarcie styku powoduje zatrzymanie silnika; gdy fotokomérka zostanie
zwolniona, silnik zmienia kierunek obrotow (otwiera).

Wyt.: Wejscie PHOT C aktywne tylko podczas zamykania.

Podczas zamykania: otwarcie styku powoduje zatrzymanie silnika i natychmiastowg zmiane kie-
runku ruchu (otwiera).

(WYL.)

SPn

Wiacza lub wytacza funkcje rozruchu.

WHt.: Probowanie wigczone. Na poczatku kazdego ruchu przez 2 s silnik pracuje z maksymalnym
momentem obrotowym.

Whyt.: Rozpoczyna prace z predkoscia zmniejszona przez 2 sekundy, a nastepnie przechodzi na
predkos¢ normalna.

(W)

putu
5
[y

Wybiera kierunek otwierania silnika (patrz rys. 4):
Wiaczone: Silnik zamontowany po prawej stronie
Whyt.: Silnik zamontowany po lewej stronie

(WYL)

bAr

Zmienia tryb pracy wejs¢ PHOT OPEN i BAR w przypadku zainstalowania czujnikéw na ru-
chomych krawedziach otwierania i zamykania (patrz rys. 4).

WHt.: Wejscie PHOT OPEN petni funkcje analogiczng do wejscia BAR, ale odwraca ruch na 3 s
tylko podczas fazy otwierania. Listwa podtaczona do wejscia BAR jest aktywna tylko podczas
fazy zamykania.

Whyt.: Zadziatanie listwy czutej podtaczonej do wejscia BAR zatrzymuje ruch skrzydta i odwraca
kierunek ruchu na okoto 3 s, zaréwno podczas otwierania, jak i zamykania.

Wejscie PHOT OPEN przejmuje dziatanie fotokomérki aktywnej podczas otwierania.

(WYL.)

Wigcza lub wytacza zdalne wiaczanie nadajnikéw radiowych (patrz paragraf ZDALNE UCENIE).
Wiaczone: Zdalne wtaczanie wtaczone
Wyt.: Zdalne wiaczanie wytaczone.

(W)
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5.3) RADIO (-Ad /)

MENU FUNKCJA
Po wybraniu tej funkcji odbiornik przechodzi w stan oczekiwania (PLi5h) na kod nadajnika, ktéry zostanie przypisany do funkcji krok
po kroku.
PP Nacisna¢ przycisk nadajnika, ktéry ma zostac przypisany do tej funkcji.

Jesli kod jest prawidtowy, zostanie zapisany i wyswietli sie komunikat aH
Jesli kod jest nieprawidtowy, wyswietlany jest komunikat Err.

Po wybraniu tej funkcji odbiornik przechodzi w tryb oczekiwania (Push) na kod nadajnika, ktéry ma zosta¢ przypisany do drugiego
h kanatu radiowego. Nacisnac¢ przycisk nadajnika, ktéry ma zosta¢ przypisany do tej funkciji.

Jesli kod jest prawidtowy, zostanie zapisany i wyswietli sie komunikat OK
Jesli kod jest nieprawidtowy, wyswietlany jest komunikat Err.

M
™

Po wybraniu tej funkcji odbiornik przechodzi w tryb oczekiwania (PL5h) na kod nadajnika, ktéry ma zostac przypisany do funkcji PED.
PEd Nacisna¢ przycisk nadajnika, ktéry ma zostac przypisany do tej funkcji.

Jesli kod jest prawidtowy, zostanie zapisany i wyswietli sie komunikat aH
Jesli kod jest nieprawidtowy, wyswietlany jest komunikat Err.

Po wybraniu tej funkcji odbiornik przechodzi w tryb oczekiwania (PLi5h) na kod nadajnika, ktéry ma zostaé usuniety z pamieci.
C ,'_ r Jesli kod jest prawidtowy, zostaje skasowany i wyswietla sie komunikat aH
Jesli kod jest nieprawidtowy lub nie ma go w pamieci, wyswietla sie komunikat Err

r t r Catkowicie usuwa pamie¢ odbiornika. Zostanie wyswietlona prosba o potwierdzenie operacji.

5.4) LICZBA MANEWROW (n/1Rn)

Wyswietla liczbe petnych cykli (otwarcie + zamkniecie) wykonanych przez automatyke.
Pierwsze nacisniecie przycisku <PG> powoduje wyswietlenie pierwszych 4 cyfr, drugie nacisnigcie — ostatnich 4.
Przyktad . <PG> 00 id >>> <PG> 3456: wykonano 123 456 cykli.

5.5) CYKLE KONSERWACYJNE ("iAc )

Ta funkcja pozwala wtaczy¢ sygnalizacje zadania konserwacji po liczbie operacji ustalonej przez instalatora.

Aby aktywowac i wybra¢ liczbe operacji, nalezy postepowac w nastepujacy sposob:

Nacisnij przycisk <PG>, na wyswietlaczu pojawi sie OFF, co oznacza, ze funkcja jest wytaczona (warto$¢ domysina).

Za pomoca przyciskéw <+> i <-> wybrac jedna z proponowanych wartosci liczbowych (od OFF do 100). Wartosci nalezy rozumiec¢ jako setki cykli
manewrdw (np. wartos$¢ 50 oznacza 5000 manewrow).

Nacisnij przycisk OK, aby wtaczy¢ funkcje. Na wyswietlaczu pojawi sie komunikat PROG.

Wezwanie do konserwacji jest sygnalizowane uzytkownikowi poprzez przedtuzone miganie lampki sygnalizacyjnej po zakonczeniu manewru przez
okoto 10 s.

5.6) RESET (-£5)

RESET centrali. UWAGA!: Przywraca centrale do wartosci domysinych.
Pierwsze nacisnigcie przycisku <PG> powoduje miganie napisu RES, kolejne nacisnigcie przycisku <PG> powoduije reset sterownika.
Uwaga: Nadajniki nie sg usuwane z odbiornika, podobnie jak potozenie i skok skrzydta.

5.7) AUTOSET (ALito)

Stuzy do zaprogramowania skoku automatyki i kalibracji momentéw obrotowych. Zobacz rozdziat AUTOMATYCZNE UCZENIE SIE

5.8) HASLO DOSTEPU (codE)

Umozliwia wprowadzenie kodu zabezpieczajgcego dostep do programowania centrali.

Mozna wprowadzi¢ czteroznakowy kod alfanumeryczny, uzywajac cyfr od 0 do 9 oraz liter A-B-C-D-E-F.

Wartos$¢ domysina to 0000 (cztery zera) i oznacza brak kodu zabezpieczajacego.

W dowolnym momencie mozna anulowaé operacje wprowadzania kodu, naciskajac jednoczesnie przyciski + i -. Po wprowadzeniu hasta mozna
obstugiwac centrale, wchodzac i wychodzac z trybu programowania przez okoto 10 minut, aby umozliwi¢ regulacje i testowanie funkciji.
Zastgpienie kodu 0000 dowolnym innym kodem wtacza zabezpieczenie centrali, uniemozliwiajac dostep do wszystkich menu. Jesli chcesz
wprowadzi¢ kod zabezpieczajacy, postepuj w nastepujacy sposob:

- wybierz menu Code i naci$nij PG.

- wyswietli sie kod 0000, nawet jesli kod zabezpieczajacy zostat juz wczesniej wprowadzony.

- za pomoca przyciskéw + i - mozna zmienié¢ wartos¢ migajacego znaku.

- przyciskiem OK potwierdza sie migajacy znak i przechodzi do nastepnego.

- po wprowadzeniu 4 znakéw pojawi sie komunikat potwierdzajacy ,,CONF”.

- po kilku sekundach ponownie wyswietli sie kod 0000

- nalezy ponownie potwierdzi¢ wprowadzony wczesniej kod zabezpieczajacy, aby uniknaé przypadkowego wprowadzenia nieprawidtowych znakow.
Jesli kod jest zgodny z poprzednim, wyswietli sie komunikat potwierdzajacy ,,OK”

Centrala automatycznie wychodzi z trybu programowania, a aby ponownie uzyska¢ dostep do menu, nalezy wprowadzi¢ zapamietany kod
zabezpieczajgcy.

WAZNE: ZAPISAC kod zabezpieczajacy i PRZECHOWAC GO W BEZPIECZNYM MIEJSCU na potrzeby przyszilych konserwacji.

Aby usunaé¢ kod z zabezpieczonej centrali, nalezy wejsS¢ w tryb programowania za pomoca hasta i przywréci¢ kod do wartosci domysinej
0000. W PRZYPADKU ZAGUBIONIA KODU NALEZY SKONTAKTOWAC SIE Z AUTORYZOWANA POMOCA TECHNICZNA

W CELU CALKOWITEGO ZRESETOWANIA CENTRALI.

UWAGA:
Po kazdej zmianie logiki lub zresetowaniu sterownika konieczne jest przeprowadzenie procedury samouczenia (Menu Auto -
patrz Samouczenie pozycji)
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6) TRYB PRACY Z WEACZONYM/WYLACZONYM ENKODEREM
Z LOGIKA ENC=0ON:

- czujnik zabezpieczajacy przed przytrzasnieciem jest wtaczony. Nalezy wyregulowaé czuto$é za pomoca parametréw 5ERu | SER- 2hodn iE z
obowigzujacymi przepisami. Rowniez doktadna regulacja hamulca silnika (parametr ibrR) moze przyczynic sie do przestrzegania przepisow bezpieczenstwa.
- jesli aktywuje sie spowolnienie, zmieniajac parametr TSM z 0 na wartos¢ wyzsza, konieczne jest przeprowadzenie procedury samouczenia.

Po zarejestrowaniu skoku sterownik automatycznie zarzadza fazami spowolnienia podczas otwierania i zamykania. Odlegto$¢ hamowania mozna zwigkszy¢
lub zmniejszy¢ za pomoca parametru £S5,

Skok jest stale aktualizowany i zapisywany w pamieci wraz z potozeniem bramy na wypadek braku zasilania.

Przy LOGICE ENC=OFF:

- czujnik zapobiegajacy przytrzasnieciu jest wytaczony.

- jesli parametr £571>0 (spowolnienie wtaczone), pierwszy manewr jest wykonywany z normalng predkoscia w celu zapamietania skoku skrzydta, nawet
w przypadku braku zasilania.

7) ZDALNE UCZENIE SIE NADAJNIKOW

Jesli w odbiorniku jest juz zapisany nadajnik, mozna przeprowadzic¢ zdalne programowanie radiowe (bez koniecznosci dostepu do centrali). Logika REM
musi by¢ wigczona.

WAZNE: Procedure nalezy wykonaé przy otwartych drzwiach podczas przerwy TCA.

Postepowac w nastepujacy sposob:

1 Nacisnij ukryty przycisk nadajnika juz zapisanego w pamigci.

2 W ciggu 5 sekund nacisnij przycisk nadajnika juz zapisanego, odpowiadajgcy kanatowi, ktéry chcesz powigza¢ z nowym nadajnikiem. Zacznie miga¢
lampka.

3 W ciggu 10 sekund nacisnij ukryty przycisk nowego nadajnika.

4 W ciggu 5 sekund nacisnij przycisk nowego nadajnika, ktory chcesz powigzac z kanatem wybranym w punkcie 2. Migacz wytgcza sig.

5 Odbiornik zapisuje nowy nadajnik i natychmiast wychodzi z trybu programowania.

8) DIAGNOSTYKA

W przypadku nieprawidtowosci w dziataniu mozna wyswietli¢, naciskajac przycisk + lub -, stan
wszystkich wejs¢ (koricowe, sterujace i bezpieczenstwa). Kazdemu wejéciu przypisany jest segment
wyswietlacza, ktéry w przypadku aktywacji zapala sie zgodnie z ponizszym schematem.

PHOT C DAS

9) BEZPIECZNIKI

F1 Bezpiecznik zabezpieczajacy transformator
F2 Bezpiecznik zabezpieczajacy wyjscie akcesoridw i sygnatéw
F3 Bezpiecznik zabezpieczajacy wyjscie silnika i lampy ostrzegawczej

10) KOMUNIKATY BLEDOW

Ponizej wymieniono niektore komunikaty wyswietlane na ekranie w przypadku nieprawidtowosci w dziataniu:

Err i Silnik Popros o pomoc techniczna.

Erry blad sprawdz obwéd PHOT O sprawdz’lc potaczenia, prawidtowe ustawienie fotokomoérki PHOT O lub obecnosé
przeszkdd.

ErrS blad sprawdzania obwodu PHOT C sprawdz’lc potaczenia, prawidtowe ustawienie fotokomérki PHOT C lub obecnosé
przeszkéd.

Errb Btad sprawdzania obwodu DAS Sprawdzi¢ pofaczenia, dziatanie podtaczonych urzadzen lub obecnos¢ przeszkdd.

Enc Btad enkodera Btad pofaczenia lub awaria urzadzenia enkodera.

anp Wykrycie przeszkody Sygnallzng . obecnos¢  przeszkody (urzadzenie  zabezpieczajagce przed
przytrzasnieciem)
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1. Premere le alette sui fianchi per
sganciare le due maschere copriviti.
2. Rimuovere le due viti sul lato di
apertura desiderato.

3. Allentare le viti con funzione di
cerniera senza rimuoverle, in modo da
consentire I"apertura del coperchio.

1. Press the tabs on the sides to release
the two masks that cover the screws.

2. Remove the two screws on the
desired opening side.

3. Slacken the two screws that act as a
hinge without removing them, so as to
allow opening the cover.

1. Auf die seitlichen Laschen driicken,
so dass die beiden Schraubenblenden
befreit werden.

2. Die beiden Schrauben an der
gewiinschten Offnungsseite ausbauen.
3. Zuletzt die beiden als Scharnier
dienenden Schrauben lockern, aber
nicht ausbauen, damit der Deckel
geoffnet werden kann.

.~
sy

1. Presser les deux ailettes latérales pour
décrocher les deux cache-vis.

2. Enlever les deux vis sur le coté
d’ouverture désiré.

3. Desserrer les deux vis faisant fonction
de charniére sans les enlever, de maniére a
permettre I'ouverture du convercle.

1. Presionar las aletas en los lados para
desenganchar las dos tapas cubretornillos.
2. Extraer los dos tornillos del lado de
apertura desaedo.

3. Afojar los dos tornillos con funcién de
bisagra sin extraerlos, a fin de poder abrir
la tapa.

1. Nacisna¢ boczne klapki w celu
odhaczenia dwdch masek nakry-wajacych
Sruby.

2. Wyciagna¢ dwie $ruby po wybranej do
otwierania stronie.

3. Poluzowac¢ dwie $ruby blokujace bez
wyciggania ich, w sposéb umozliwiajgcy
otwarcie nakrywki.
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